Kas yra iSmanus krovimas?

ISmanusis jkrovimas apima visas funkcijas,
optimizuojancias EV jkrovimo infrastruktdros
ekonomidkuma ir naudingumag bei sumazinancias
elektromobiliy apkrovos poveik|.

ISmanusis jkrovimas veikia kontroliuojant atskiry
jkrovimo seansy galig, laikg ir kryptj, taip pat
atsizvelgiama j vartotojy ir transporto priemoniy
poreikius, infrastruktiros apribojimus, atsinaujinancios
energijos gamyba, elektros sgnaudas, tinklo sglygas ir
papildomy tinklo paslaugy rinkas.

ISmanus EVBox Troniq ir
EVBox Ultroniq krovimas

Kiekviename EVBox Troniq ir EVBox Ultroniq yra
integruotas modulis, leidZiantis jjungti jvairias
iSmanigsias jkrovimo funkcijas. Modulis taip pat yra
atsakingas uz tinkamo energijos kiekio paskirstymg
visai grupei paskirstymo stoteliy.

Kiekvienas EVBox Troniq ir EVBox Ultroniq gali bati
sugrupuotas j grupe Ethernet kabeliu.

Pagal 8ig schemg viena jkrovimo stotelé valdo
maksimalia srove, prieinamg prie jos prijungty
(neriboty) jkrovimo stoteliy.

m— Galios kabelis Ol
Interneto kabelis ‘ ‘
4G/LTE signalas T I
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Arba kiekviena jkrovimo stotis gali atskirai
susisiekti su galine (angl. backend) sistema ir
apriboti individualig srove, kad jisy svetainéje
nebity virSyta maksimali sroveé.

Tai nerekomenduojama, nes jkrovimo seanso laikas
néra optimizuotas, kai atskiros stotys nesusisiekia
viena su kita per centrinj modul].

Galios kabelis
=== |ntreneto kabelis
4G/LTE Signalas

Apkrovos balansavimas

Grupés apkrovos balansavimas

Grupés apkrovos balansavimas leidZia paskirstyti
fiksuotg elektros transporto priemoniy jkrovimui
skirtg galig tarp stoteliy realiuoju laiku, todél
kiekviena transporto priemoné iSnaudoty visas
jkrovimo sesijos galimybes neatnaujinant tinklo
rySio. Naudojant grupés apkrovos balansavima,
visos galimos jusy visy krovimo stoteliy galios
verté i$ anksto nustatoma rankiniu badu

per OCPP (angl. backend) ir nesikei€ia
priklausomai nuo paklausos, nebent taip pat
jdiegiate dinaminj apkrovos balansavimg. Grupés
apkrovos balansavimas vyksta jkrovimo stoties
lygiu, kur stotys tik bendrauja ir paskirsto energijg
viena kitai.

Dinaminis aprovos balansavimas

Automatiskai koreguoja jasy jkrovimo stociy
energijos suvartojimg realiu laiku, atsizvelgdama
j jusy stoteliy turimg galig, kad iSvengty energijos
suvartojimo Suoliy. IS esmeés galite pasinaudoti
dinaminio apkrovos balansavimo pranaSumais,
naudodami iSorine energijos valdymo sistemg
arba turima sistema, kad pasiektuméte reikiama
srove jusy tinkle i DSO (angl. distribution
system operator).
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Grupinis apkrovos balansavimas

Efektyviai paskirstykite galig
tarp jkrovimo stoteliy.

10. <
Dinaminis apkrovos balansavimas

Efektyviai paskirstykite galig
tarp vietos ir jkrovimo stoteliy.




Kaip optimizuojama galia?

Nustatykite didziausig galimg amperaza:

DidzZiausios srovés ampery nustatymas uZtikrina,
kad niekada nebus vir8yta galios riba ir nereikes
atnaujinti tinklo. Jrovimo stoCiy grupés didziausias
srovés stiprumas amperais paprastai nustatomas
naudojant OCPP arba naudojant musy internetinj
konfigdravimo jrankj .

Nustatykite pirmumo teises:

Prioritety nustatymo strategijos yra i$ anksto
nustatytos konfigracijos, kurias sukdré EVBox,
kuri nustato, kurioms jkrovimo sesijoms teikiama
pirmenybé, kai jusy svetaingje reikia jkrauti kelis
elektromobilius.

Strategija susideda i$ taisykliy, kurios taikomos
po vieng, o taisykliy taikymo seka keiCiasi
priklausomai nuo situacijos.

N

Sinchroninis jkrovimas

Jkrovimas vienu metu yra tada, kai vienu jkrovikliu

vienu metu galima jkrauti kelis automobilius.

Pagal numatytuosius nustatymus pirmenybé
teikiama naujausiam seansui. Pirmenybés teikimas
jkrovimo sesijai apibréziamas kaip reikiamos
energijos tiekimas konkrediai stociai ir automobiliui,
kad buty galima greiciau jkrauti.

Taikomos taisykles:

Suteikite pirmenybe naujiems
prisijungimams, kad maksimaliai
padidintuméte vykdomy jkrovimy skaiciy.

Pirmenybe teikite seansams su zemiausia
jkrovimo busena, kad greitai atlaisvintuméte
vietos.

Pirmenybe teikite seniausioms sesijoms.

Krovimo prisijungimo profiliai:

Nustatykite automobilio jkrovimo laikg, kuris gali
skirtis per dieng ar savaite. |krovimo profiliy
nustatymas leidZia iSvengti energijos poreikio Suoliy,
ribojant galig tam tikru paros metu. Jkrovimo profiliai
leidZia optimizuoti jkrovimag naktj, kai energija gali bati
pigesné.

Nuoseklus jkrovimas (kol kas negalimas):

Jkraukite transporto priemones vieng po kitos ir
sumazinkite investicijas j infrastruktirg naudodami
vieng maitinimo blokg su keliais naudotojy blokais.

LLI —

|krovimo stotelés, leidZian€ios vienu metu jkrauti du
Sinchroninis elektromobilius. Vienas jkraunamas naudojant 2 tipo
AC/DC kintamosios sroveés lizdg arba laidg, o kitas naudojant

i DC CCS arba CHAdeMO. Kintamosios srovés ir Taip Taip** Ne*

krovimas nuolatinés srovés lizdai nesidalija komponentais, nes

kintamosios srovés jkrovimui naudojamas EV

integruotas jkroviklis.
Sinchroninis | krovimo stotelés, leidziancios vienu metu
DC/DC jkrauti du elektromobilius naudojant DC CCS Ne Taip Ne
krovimas arba CHAdeMO jungtis.

Maksimalus vienu metu kraunamy elektromobily skaicius 2 iki 2 arba 3** 1

*Siam gaminiui AC 2 tipo kintamosios srovés lizdo / kabelio néra

**Netrukus pasirodys AC 2 tipo kintamosios srovés lizdas
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