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1 TURVALLISUUS & VAROITUKSET

1.1 Turvallisuus

Lue tama kasikirja huolellisesti ennen kuin alat kaytaa laitetta ja seuraa
kaytossa taman kasikirjan ohjeita.

Asennuksessa, kaytdssa ja huollossa taytyy seurata taméan kasikirjan
ohjeita, seka yleisia turvallisuusohjeita. Liséksi henkil6lla taytyy olla
riittdva koulutus ja kokemus.

Valmistajan takuu ei korvaa laiteen vikaantumista mika johtuu
virheellisesta asennusta tai kaytosta.

Kytke syottojannite luotettavasti pois ennen kuin aloitat laitteen huollon
tai moottorin huollon ( Huom: tyristori ei ole missaéan tilanteessa
luotettava erotus sahkoéverkosta ).

Varmista asennuksen jalkeen ettd mitaan irtonaisia osia ei ( ruuvit,
mutterit , prikat jne. ) ole tipahtanut k&ynistimen sis&an.

Varmista ettd kaynnistimeen ei ole tullut kuljetusvaurioita toimituksen
aikana. Varmista tarvittaessa kaynnistimen kunto kytkemalla siihen
syottojannite hetkeksi ennen moottorin kaynnistysta.

1.2 Huomio

Tama tuote on suunniteltu standardin IEC 60947-4-2 luokan A mukaisesti

Kaikki iStart mallit ovat suunniteltu niin ettd ne tayttavat myos UL ja cUL
vaatimukset.

Kaynnistin voi aiheuttaa kotitalouskayttssa radiotaajuisia hairidita.
Tarvittaessa on kaytettava erillisia hairiosuodatimia hairididen
eliminoimiseksi.

Mitoitus kategorioiden AC-53a tai AC-53b, Form 1 mukaisesti. Lisatietoja
kasikirjan teknisista spesifikaatioista.

1.3 Varoituksia

cC

Sisaiset komponentit ja ohjauskortit ovat jannitteellisia kun iStart —
kaynnistimeen on kytketty syottojannite. Tama jannite on
hengenvaarallinen!

Kun iStart-kaynnistimen on kytketty syottojannite, vaikka
ohjausjannitettakaan ei olisi kytketty ja moottori on pysahtyneené niin
taysi jannite voi olla kdynnistimen lahddssa ja moottorin liittimissa.

Kaynnistin taytyy aina maadoittaa jotta varmistetaan oikea toiminta ja
turvallisuus kaytossa.

Varmista ettd kompensointikondensaattoreita ja ylijannitesuojia ei ole
kytketty pehmeédkaynnistimen lahtépuolelle.

Ala sekoita verkko- ja moottoriliitantaa keskenaan.

“ Expert mode “ parametriasetukset mahdollistavat kaynnistimen
vaurioitumisen vaaranlaisessa kaytossa.

Valmistaja varaa oikeuden tehda mita tahansa parann  uksia ja muutoksia ilman erillista ilmoitusta.

Ver. 1.0.0.0
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2.
21

2.2
No.

TEKNISET TIEDOT
Kuvaus

iStart on korkeatasoinen ja luotettava 3-vaiheisen oikosulkumootttorin k&ynnistin. Sita voidaan kayttaa
seka kolmella etta kahdella vaiheella. iStart on suunniteltu siten etta huollon tarve on minimoitu ja se
on my@s erittain monipuolinen ja joustava asentaa ja kayttaa.
iStart on saatavilla useilla eri jannitteilla:
Runkokoot A, B ja C: 208V - 480V

208V - 600V
Runkokoot D - H: 208V - 400V
208V - 600V
208V - 690V
Vaylakommunikointioptiot on helppo asentaa vaikka vaikka kayttdonoton yhteydessa
Ohituskaytto vakiona
Mahdollisuus kytkeé erillinen naytté esim. Keskuksen oveen
iStart-kaynnistimen maasulkuvalvonta varmistaa ettd mahdollisessa maasulkutilanteessa iStartin
maasulkuhalytys pysayttaa heti kayton.
Moottorin kuormitusvirran epébalanssivalvonta, mika perustuu siihen etté virtaa mitataan jokaisesta vaiheesta.
Optiona saatavissa laitetuuletin joka voidaan helposti asentaa myos jalkikateen. Lisaamalla puhallin voidaan
sallia suurempi kaynnistystiheys.
Datalogger rekister6i kaynnistyksen, pysaytyksen, ohituskaytdn avautumisen ja sulkemisen seka muut
tapahtumat. Kaikista tapahtumista tallentuu kelloaika, paivamaara, jannite, virta ja halytyskoodi.
Kun kaytetdan normaali 3-vaiheista mallia niin sité4 voidaan kayttdd myos kahdella vaiheella. Esim.
jonkun vaiheen tyristorin vikaantuessa oikosulkemalla tdméa vaihe ja muuttamalla tdh&n toimintaan liittyvaa
parametria voidaan iStart-kaynnistinté kayttaa normaalisti.

Nimellisvirrat ja runkokoot ( isommat mallit tuleva t myyntiin myéhemmin )

Runko FLC Mitat Mitat varustettuna Mitat

kokok (A) LXKXS (mm) puhaltimella LxKxS LXKXS (mm) 2-
(mm) vaih.

A 31 119x245x111 119x245x151 119x245x111

A 44 119x245x111 119x245x151 119x245x111

B 58 132x275x173 132x275%x214 132x275x173

B 72 132x275x173 132x275%x214 132x275x173

B 85 132x275x173 132x275%x214 132x275x173

C 105 175x354x198 175x354x239 175x354x198

C 145 175x354x198 175x354x239 175x354x198

C 170 175x354x198 175x354x239 175x354x198

D 230 365x645x275

D 310 365x645x275

E 350

E 460

F 590

G 720

G 850

H 1100
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2.3 Kaynnistimen valinta

Huomioi seuraavat asiat oikean iStart - kaynnistimen valinnassa:

2.3.1 Moottorin nimellisvirta ja kaynnistysolosuhteet

Valitse kadynnistin moottorin nimellisarvoissa ilmoitetun nimellisvirran mukaisesti, myoskin siina tapauksessa
ettd moottoria ei kuormiteta taydella teholla.
iStart — kaynnistin on suuniteltu toimimaan seuraavissa maksimiolosuhteissa:

Ymparistcgn lampdtila Kaynnistysvirta Kaynnistysaika
[C] [A] [s]
40 400%xIn 30
50 350%xIn 20
Maksimi nelja ( 4 ) kaynnistysta tunnissa.

Huom:
Usein toistuvissa kaynnistyksissa kaynnistin on ylimitoitettava ja/tai asennettava optiona saatava laitepuhallin.
Ottakaa tarvittaessa yhteyttd maahantuojaan mitoituksen varmistamisessa.

2.3.2 Paajannitteet ja ohjausjannite

T

Runkokoko Paajannite Ohjausjannite Puhaltimen jannite
A-C Puhallinta ei tarvita
115VAC/DC, 50/60Hz, +10% -
o 04 - 0, ) )
208V - 480V, SO{giOHz, +10% -15% 95-230VAC/DC, 15%
50/60Hz, +10% -15% tai
- 04 - 0, g
208V - 600V, 50/60Hz, +10% -15% 230VAC/DC, 50/60Hz, +10% -
15%
D-H i D =D Puhallin tarvitaan
208V - 480V, SO{giOHz, +10% -15% 1154\_/&(; E:)i)é?’/(sz, 115VAC/DC, 50/60Hz, +10% -
0,
208V - 600V, 50/60Hz, +10% -15% tai 1%
tai 230VAC, 50/60Hz, o
208V - 690V, 50/60Hz, +10% -15% +10% -15% 230VACIDC, P0/0Hz, +10% -

! Runkokoon malleilla D - H laitepuhallin on vakiona. Malleille A-C laitepuhallin voidaan tilata optiona.

Ver. 1.0.0.0
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2.3.3 Tilaustiedot

iStart 31- 480- 230- 24- 0- S
Kaynnistimen Paajannite Apujannite Ohjausjannite Optiot Etupanee i
nimellisvirta
Nimellisvirta
Méaarittele Kuvaus
Kéaynnistimen 31, 44,58, 72, 85, 105, 145, 170,
In [A] 230, 310,
350, 460,
590,
720, 850,
980, 1100
Paajannite
Méaérittele Kuvaus
480 208 — 480 VAC, 50/60Hz , +10% -15%
600 208 — 600 VAC, 50/60Hz , +10% -15%
690 208 — 690 VAC, 50/60Hz , +10% -15%. Saatavissa yli 230 A:n malleille.
Apujannite (Liittimet A1, A2)
Maérit- Kuvaus
tele
230 95-230 VAC, 50/60Hz, +10% -15% or 95-230 VDC
Huom: * Apujannitettd ei voi vaihtaa jalkikateen.
Ohjausjannite (Liittimet 1-5)
Méaarittele Kuvaus
24 24 VDC/VAC +10% -15% ( tassé tilanteessa iStartissa myds 24 VDC:n teholdhde)
230 95-230 VAC, 50/60Hz , +10% -15% tai 95-230 VDC
Huom: » Ohjausjannitetta ei voi vaihtaa jalkikateen.
Optiot
Maaérittele |Kuvaus
0 Ei optioita
3M Vaylaliitynta RS-485 (MODBUS) W
3R Vaylaliitynta RS-232 (MODBUS) W@
3P Vaylaliitynta Profibus V® (varustettu D-liittimelld)
3E Vaylaliitynta ProfiNet W™ (RJ-45 liittimell3)
3D Vaylaliitynta Device Net P (ruuviliitanta)
2P 2-vaiheinen saato ©
D Nayton erillisasennus ©
4 Eristysvastusmittaus @ ©
5 Analogialaht6 — Termistoriliitanta” ©
6 3XRTD termoelementtiliitanta  ©
8 Lisélakkaus ankariin olosuhteisiin
F115 Laitepuhallin *  115VAC puhallin
F230 Laitepuhallin®  230VAC puhallin
ROC Kiinankielinen LCD nayttd
RU Vendjankielinen LCD naytto
' Ainoastaan yksi vaylaliityntaoptio valittavissa 3M, 3R, 3P, 3D, 3E.
Huom: @ Ainoastaan yksi optio valittavissa 4, 5, 6.
®) Asennettavissa my6s jalkikateen.
“ Nama optiot voidaan asentaa mytés myéhemmin runkokokoihin A, B ja C.
®) Tama optio on asennettavissa vain tehtalla.
Etupaneeli
Méaarittele | Kuvaus
S Vakio

Ver. 1.0.0.0
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3. KYTKENNAT
3.1

Paavirta- ja ohjausliittimien kuvaus

Viitataan kytkentakuvaan sivulla 10

Tunnus

Kuvaus

Lisatietoja

1L1, 3L2, 5L3

Paavirtaliittimet 208 -
690 VAC

2T1, 472, 6T3

Moottorin liitanta

G

Maadoitus

Hairiéttoman ja turvallisen kaytdon varmistamiseksi
iStart on aina maadoitettava luotettavasti.

Liitin A1

Apujannite

Liitin A2

Apujannitteen nolla (-)

95-230VAC\DC +10% -15%

Liitin 12 (NC)
Liitin 11 (C)
Liitin14 (NC)

Ohjelmoitava
l[ahtorele 1,
vaihtokosketin

Potentiaalivapaat koskettimet maksimi , 8A, 250VAC,
1800VA.

Toiminnan viiveeksi voidaan ohjelmoida 0-60 s. Taméa
rele voidaan ohjelmoida toimimaan seuraaviin
toimintoihin

El KAYTOSSA

KAYNTITIETO

Rele toimii heti kun kaynnistin kaynnistyy.
KAYNNISTYS

Rele toimii kdynnistyksen aikana ja avautuu kun
ohituskayttd toimii.
KAYNNISTYSRAMPIN LOPPUSIGNAALI
Rele toimii kun ohituskayttd sulkeutuu.
PYSAYTYS (STOP)

PEHMEA PYSAYTYS (SOFT STOP)
Rele toimii pehmeén pysaytyksen aikana.
STOP IMMEDIATE

Rele toimii pysaytyksen aikana ja ja pysyy
aktiivisena myos pysaytystilanteessa.
RINNAKKAISET KAYTOT

Rele toimii kun moottorit 2, 3, tai 4
kaynnistetaan.

HALYTYS

Rele toimii halytystilanteessa.
VAROITUS

Rele toimii varoitustilanteessa.

Liitin 22 (NC)
Liitin 21 (C)
Liitin 24 (NC)

Ohjelmoitava
l[ahtorele 2,
vaihtokosketin

Samat kuin liittimien 12, 11, ja 14 toiminnat
lahtoreleella 2.

Ver. 1.0.0.0
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Tunnus

Kuvaus

Liséatietoja

Liittimet 1,2,3

24V syotto —
KAYNNISTYS késky

Naiden ohjausliittimien sovellutukseksi voidaan
ohjelmoida seuraavat toiminnot:
« EIKAYTOSSA
«  KAYNNISTYS
« PYSAYTYS
«  ULKOINEN HALYTYS
« HALYTYSKUITTAUS
« 1. KAYNNISTYKSEN ASETUKSET
Kaynnistaa 1. moottorin.
« 2. KAYNNISTYKSEN ASETUKSET
Kaynnistaa 2. moottorin.
« 3. KAYNNISTYKSEN ASETUKSET
Kaynnistaa 3. moottorin.
« 4. KAYNNISTYKSEN ASETUKSET
Kaynnistaa 4. moottorin.
. PYSAYTYKSEN ASETUKSET
. moottorin pehmea pysaytys .
. PYSAYTYKSEN ASETUKSET
. moottorin pehmea pysaytys .
. PYSAYTYKSEN ASETUKSET
. moottorin pehmea pysaytys .
. PYSAYTYKSEN ASETUKSET
. moottorin pehmeaé pysaytys .

L]
AR OWWNDNRERPRP
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3.2 Liitannat tulot/lahdot

s
Control Voltage —

e

—

Control Inut
Voltage

Wz

Fl ¢

Fan Power
(Optional) Fae¢
Ground —

1Ll -

3L2 =

SL3 =

Al ¢
A2 ¢

INL 1¢

IN2 2¢

IN3 3¢

24V Out 4¢

Common S ¢

CTL1

CTLZ

CTL3

2}

—e Gnd

= 2Tl

- 4T2

= 6T3

514
12
11
524
22

3

J

iStart

%7 NC—

& [ em)

2l

| (=

3.2.1 Nakyma ohjausyksikon alapuolelta

Liittimet: A1, A2(AC/DC);
12,11, 14(R1: NC,C,NO);
22. 21. 24(R2: NC.C.NO)

Ohjaustulot: IN1, IN2, IN3, |
OUT(+24VDC), COM

Rl - Fault Relay

R2 - End of Acceleration Relay

RS 485 Communication
(Optional)

Remote keypad Connection
@pional

MODBUS vayla ( optio )

Ver. 1.0.0.0
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3.3 Tyypillinen kytkenta

Y
H Soft
=

1ILT 3Le oL3

_

End of
Acceleration

211 372 673 il—

L J ,\_, . \;\.‘;“

-

N A
/ \ / \
( \/ w
| ]
\ ﬁ} e~/
AN /

(1) — Kayta tarvittaessa erikoisnopeita sulakkeita. Lisatietoja kohdassa 3.5.1 sivulla 13

(2) — Pagjannite 208-600V on saatavissa kaikille malleille. Jannitealue 208-690V on
saatavissa 210-1100 A:n malleille.

(3) — Lisatietoja kohdassa Tilausohjeet, saatavilla olevat apujénnitteet.

(4) — Ohjaustulot on esitetty parametrien tehdasasetuksilla.

(5) — Tarvitaan vain silloin kun optiona oleva laitepuhallin on kdytéssa malleilla A-C.

Ver. 1.0.0.0
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34 “Inside-Delta” - kytkenta

(TARKEAA- Lisatietoja kohdasta 3.5.2 sivulla 14)
Mo L1 L2 L3
Mains
Voltoge
Ll L2 L3

1L1 3L2 513

iStart
7y
x3

271472 6T3

UL v |wi

f /
f \/

Sl

Yoltoge L1 Le 13

1IL1 3L2 5L3

iStart
i
= Ghd

2T14T2 673 1
uL_|vifwi ’7
[ M \

3~ j
e [ve |we= ‘
[C2]

Moottorin pydrimissuunnan vaihto INSIDE DELTA - kytkennassa.

Kun kaytetaan INSIDE DELTA — kytkentaa on erittain suositeltavaa
kayttaa verkkokontaktoria C1 tai C2 jotta esim. tyristorien
oikosulkutilanteessa saadaan moottori luotettavasti erotettua jannitteesta.
Jos kaytetdan vain kontaktoria C2 on huomioitava etta jannite on
kytkeytyneena moottoriin vaikka kontaktori C2 on auki.
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3.5 Huomioitavia asioita kaapeloinnissa

VAROITUK-
SET!

Kun syottdjannite on kytketty iStartin tuloliittimiin, ja vaikka apujannitetta ei olisi
edes kytketty, voi taysi syottdjannite olla kaynnistimen lahtdliittimissa.

Siksi on aina kaytettava erillista kytkinta tai kontaktoria erottamaan kaynnistin
ja moottori luotettavasti syottéverkosta.

Kompensointikondensaattoreita ja ylijannitesuojia ei saa asentaa iStart-
kaynnistimen lahtdpuolelle. Tarvittaessa ne voidaan asentaa kaynnistimen
syottoverkon puolelle.

Jos kaytetaan iStart — kaynnistinta 2-vaiheisella saadolla niin moottorin
epabalanssi suojaustoimintoa ei voida kayttaa.

3.5.1 Oikosulkusuojaus

Tarvittaessa suositellaan kaytettavaksi puolijohteille soveltuvia erikoisnopeita sulakkeita iStart-kaynnistimen
oikosulkusuojaksi. Taman tyyppiset sulakeet antavat hyvan suojan koska niilla on alhainen 2t arvo ja korkea

toimimisen arvo.

Suosituksia sulakeen valintaan:
(1) Sulakkeen nimellisjannite : Valitse alhaisin sulakkeen jannitearvo mik& on syottéjannitteen

ylapuolella.

(2) Sulakkeen nimellisvirta _: Valitse sulake niin etté se sallii kdynnistyksessa 7 x In, 30 s t (tdama on

tuplakokoinen sallitulle maksimi k&ynnistysvirralle).
(3) Sulakkeen I12t: Vertaa ettéd sulakkeen 12t arvo on alhaisempi tai vastaava kuin alla olevassa taulukossa.

iStart Malli Maksimi tyristorin iStart Malli Maksimi tyristor
It [A2Sec] I’t [A2Sec]
31 15,000 310 845,000
44 15,000 350 845,000
58 236,000 460 1,130,000
72 236,000 590 1,1820,000
85 236,000 720 1,1820,000
105 304,000 850 1,1820,000
145 304,000 980 4,260,000
170 304,000 1100 4,260,000
230 135,000

Ver. 1.0.0.0
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3.5.2 “Inside-Delta” toiminta
3521 Yleisia ohjeita

Kun iStart on kytketty “Inside Delta” - kytkentaan, niin iStart-kaynnistimen vaiheet on kytketty sarjaan
moottorin kddmien kanssa (6 litdntda moottorin kdameihin kuten tahti-kolmio kdynnistimessa.)
Pehmeé&kaynnistimen tyristorien kautta meneva virta on tallgin vain noin 67 % nimellisvirrasta (=1\1.5) .
Tama mahdollistaa moottorin tehoa pienemman iStart-kaynnistimen valinnan.

Esimerkki:

Moottorin nimellivirta on 1050 A, 1100 A:n kaynnistin valitaan kun toiminta on normaali “In-Line”.

"Inside Delta”- kytkennéssa kaynnistin valitaan laskutoimituksella (1050 A x 67% = 703A) ja sopiva malli on
720 A:n kaynnistin. " Inside-Delta ” — kytkenndssa myoskin tyristorien havidtehot ovat kaynnistyksessa
alemmat kuin normaalissa “In-Line” - kytkenn&ssa.

Huom :
Raskaissa kaynnistyksissa ( esim. erilaiset murskat ) “Inside-Delta”-kytkent&dé ei suositella kaytettavaksi.
“Inside-Delta “ — kytkenta toimii hyvin mm. kompressori- ja pumppusovellutuksissa.

3522 Huomioitavia asioita “Inside Delta’- kytkennasta

* “Inside Delta” — kytkent& vaatii 6 johdinta moottorille.

* Moottorin vaara kytkenta voi vaurioittaa moottorin kdamitysta.

e Kun iStart — kaynnistinta kaytetaan “ Inside Delta " — kytkenné&ssa niin suositellaan
kaytettavaksi joko verkkokontaktoria tai “ toisessa haarassa “ olevaa iStart-kaynnistimen
kanssa sarjaan kytkettavaa kontaktoria jotta moottorin vaurioituminen véltetddn mahdollisessa
tyristorin oikosulkutapauksessa

« Virran siniaalto ei ole " puhdas " " ( koska joka vaiheen tyristoria ohjataan erikseen ja siten ei
voida vaikuttaa muiden vaiheiden tyristorien sytytykseen). Tasté johtuen kdynnistyksessa
syntyy noin kaksinkertainen maara harmonisia yliaaltoja ( THD ) kuin normaalissa “ In-Line “ —
kytkennassa.

* Moottori lampee enemman kaynnistyksissa, koska harmonisia yliaaltoja ( THD ) syntyy
enemman.

* Vaihejarjestys taytyy olla oikea, muuten “Phase Sequence “ hairid pysayttaa kaynnistimen heti
( mitdan vaurioita ei kuitenkaan tule kaynnistimelle tai moottorille ).

e Suurta kdynnistysmomenttia ei ole kaytettavissa.

* Kun kaytetaén “ Inside Delta ” - kytkenta, niin kaikki iStart ominaisuudet eivat ole kaytossa:

Ei pulssikaynnistysta.

Ei kaynnistyskayrien valintaa ( ainoastaan kayra 0 ).

Ei rydmintadajoa ( eika suunnanvaihtoa rydmintaajolla ).

Vaihejarjestyksen valvontaa "Phase sequence “ ei voi poistaa.

Ei voida kayttda 2- vaiheisella sdadolla ( Optiolla 2P ei voida kayttaa ).

O O O0OO0oOo
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VAROITUK- Varo !
SIA ! Vaara kytkenta voi vaurioittaa kaynnistimen ja/tai moottorin.
Kun kaytetaan “Inside delta” - kytkentaa:
1. Suositellaan kaytettavaksi verkkokontaktoria ( kuvassa C1 ) tai iStartin
kanssa sarjassa olevaa kontaktoria kuvassa C2 ) jotta moottorin
vaurioituminen estetddn mahdollisessa tyristorin oikosulkutilanteessa.
2. Jos kontaktori on kytketty “ Inside Deltaan “ ( kontaktori C2 ), niin moottorin
liittimissa on taysi jannite vaikka kontaktori olisi auki.
Lt L2 L3 L1 L2 L3
(Ci} ) [Ch A
3L \ 3L2 \
372 & T aTg G T
Vi Vi u W1
v 13 ‘ U2 6T3 ‘
F i N\ ‘ F VI Ve ‘
Ll 271 ce et -
] —
iISTART “INSIDE DELTA"-kytkennassa Suunnanvaihto iISTARTIn “ INSIDE DELTA *“-
kytkenndssa
(1) C1 on verkkokontaktori.
(2) C2 on “Inside Delta” - kontaktori.
(3) U1-U2, V1-V2, W1-W2 ovat moottorin kdamien liitAnnat.
(4) L1-U, L2-V, L3-W ovat iISTARTIn saatamia vaiheita.
Katso my6s kohtaa 3.4 sivulla 12.
Huom:
Moottorin liittimet merkitdan seuraavasti:
ASA (USA) BS VDE IEC
T1-T4 Al-A2 U-X Ul-uU2
T2-T5 B1-B2 V-Y V1-V2
T3-T6 C1-Cc2 W-Z W1-w2

Ver. 1.0.0.0
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5. ASENNUS

VAROITUS ! Ala sekoita verkko-ja moottoriliitantoja

5.1 Ennen asennusta

Tarkista etta moottorin nimellisvirta (FLA) on alempi tai korkeintaan yhtasuuri kuin k&ynnistimen
nimellisvirta (FLC) ja etta sy0tto- ja ohjausjannitteet vastaavat iStart — kaynnistimen oikeassa sivussa
olevassa tyyppikilvessé olevia arvoja.

Varmista etta kaynnistimen In 2 Moottorin In !

ISTART 44A 440-230-24-S

g"{‘;‘;ﬁg’;";{ﬁ‘ﬂ;‘“"" . Varmista etta kaynnistimen FLC = Mootttorin In ( FLA ) !

CONTROL VOLTAGE : 230V
CONTROL INPUTS : 24V

d
<

Varmista etta ohjausjannite on oikea !

W01307650001 N RRA
ISTART tyyppikilpi — esimerkki

5.2 Asennus

Kaynnistin taytyy asentaa pystysuoraan. Jata riittava tila (minimi 100 mm) k&ynnistimen yla-ja alapuolelle jotta
jaéhdytysilmankierto on riittava.

On suositeltavaa asentaa kaynnistin suoran metalliselle asnnuslevylle jotta haviblammot poistuvat hyvin.
Huom:

Ala asenna lahelle lammonlahdetta.

Keskuksen sisalampdtila ei saa ylittaa 50°C.

Suojaa kaynnistin polylta ja syovyttavilta aineilta.

Huom : Ankariin ymparistoolosuhteisiin suosittelemme tilaamaan kaynnistimen ohjauskortit
erikoislakkauksella. Lisatietoja tilausohjeissa kohta 2.3.3 sivulla 7.

Ver. 1.0.0.0
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5.2.1 IP-54 erillisen nayttoyksikbn asennus

3D VIEW WITHOUT DOOR

DISPLAY BOX FOR

REMO ADDOOR
RSSEMBLY
DISPEET0001

REMOTE KEYPAD DOOR iSTART
DOOR FRONT VIEW

85.5 39

my
NS

329

33.95

|
o—
|
|
17.3

\i/\/

Fixing holes and
opening in the door

Ver. 1.0.0.0
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53 Lampdtila-alue & Lampdhaviot

Kéaynnistin on suunniteltu toimimaan lampdtila-alueella -10°C + 50°C .
Suhteellinen kosteus keskuksen sisélla ei saa ylittaa 95 %:ia.

HUOMIO ! Yli 50°C kayttolampotila keskuksen sisalla voi vaurioittaa kaynnistinta.

Kaynnistimen lampdhavitt moottorin kaydessa ja sisdisen ohituksen ollessa paalla ovat tyypillisesti alle
0.4 x In (W). Kaynnistyksen ja pehmeén pysaytyksen aikana lampohavitt ovat keskimaarin
3 x| start (W).

Esimerkki: Moottori 100 A, lampdhaviot on alle 40 W kun moottori kay ja kaynnistyksen aikana
(I start esim. 350A ), vastaavat lampohaviot ovat noin 1050 W.

Tarke& huomio : Jos moottori kdynnistetaan usein, niin keskus taytyy suunnitella niin ettd se huomioi
suuremmat lampohaviot.

Keskuksen sisalampdtilaa voidaan laskea kayttamalla suodatinpuhallinta.

5.3.1 Keskuksen koon laskeminen, metallikotelo, ei erilli sta suodatintuuletinta

Pinta-ala (m?) = 0.12 x Kokqnaishévi('jt [_W]
60 — ympariston lampétila [°C]

Missé: Pinta-ala [m?] — Keskuksen pinta-ala josta lampéhavio voi poistua johtumalla (ovi, kyljet, katto).
Kokonaislampohaviot [ W] — Kaynnistimen kokonaislampdhavit ja muiden keskuksessa olevien
lampo6a tuottavien laitteiden lampohaviot. Usein toistuvissa kaynnistyksisséa kaytetaan keskimaaraista
[ampohaviota.

5.3.2 Erillinen suodatintuuletin

Asenna suodatintuuletin ja poistosuodatin oheisen kuvan mukaisesti:

Fan i'
/_ Poistoilma

pt

SST

Tuloilma \_j:r
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6. OHJAUSPANEELI

Ohjauspaneeli on linkki kayttajan ja iStartin valilla.
iStart ohjauspaneelin ominaisuudet:

(1) Indikointi LEDit (On, Ramp, Run, Fault, Comm)

(2) Kaksirivinen,16 alphanumeerinen teksti eri kieliversioilla, ( Englanti, Ranska, Saksa, Espanja ja
Turkki. Vendjan ja ja Kiinan kieliversiot ovat optioina ja tilataan erikseen. Tehdasasetuksissa
naytdssa on “ actual data “ menu.

(3) Kuusi painiketta (Data, Reset, Esc, Enter, YI0s (A) ja Alas (V) nappaimet).

PC-USB External
Keypad

: e o o (1)
On Ramp Run Fault Comm

<Vrms: Irms: PwrF>

< 103% 93% 0.00> )

SOLCON"

110V-220V —R1 -/ r—RkR— — 24VDC

AC/DC NC C NO NC C NO  IN1 IN2 IN3OUT+COM
Al A2 12 11 14 22 21 24 1 2 3 4 5

Kuva 1 - iStart ohjauspaneeli

6.1 LCD Nayttd

CURRENT LIMIT
390%

Ylempi rivi nayttaa toiminnan.
Alempi rivi nyttaa asetuksen ja/tai mitatut arvot.
< >indikoi “actual data “ nayttttilaa

Ver. 1.0.0.0
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6.2 Painikkeet

Esc » Siirtyy olemassaolevasta naytdsta aikaisempaan nayttoon ilman tallennusta.
« Linkki “ actual data “ naytdstd parametrien asetukseen.
« “Actual data “ ilmestyy nuolten sisapuolelle kun alla olevasa esimerkissa.
< Actual Data Type >
Data
< Actual Data Value >
« Parametrit nytetaan ilman nuolia. Yhden minuutin jalkeen ( ilman toimintoja ), naytto
palautuu "actual data” - nayttoon.
« Siirtyy seuraavaan nayttoon.
+ Sallii kayttajan nostaa parametrien arvoa naytossa.
« Painamalla painiketta kerran arvo muutuu yhden yksikdn yldspéin , tai jatkuva painaminen
Mmuuttaa arvoa nopeasti maksimiasetusarvoon asti.
- Sallii kayttajan laskea parametrien arvoa naytossa.
v - Painamalla painiketta kerran arvo laskee yhden yksikdn naytdssa, tai jatkuva painaminen
laskee arvoa nayt6ssa minimiasetusarvoon asti.
« Kun “menun “ nimi on naytdssa, painamalla tata painiketta siirrytddn ko menun
parametreihin.
Enter « Kun parametri on naytdssa, painamalla tata painiketta parametrin arvo tulee aseteltavaksi
« (arvovilkkuu). Kayta Ylos/Alas — nuolia parametrien arvon muuttamiseen.
« Kun parametrin arvo vilkkuu, painamalla Enter-painiketta talletaan parametrin arvo.
- Hairidtilanteessa iStartin halytys kuitataan Reset —painikkeella. Ennen halytyskuittausta
Reset on myos iStartin kdynnistyssignali avattava (poikkeus UNDERCURR. TRIP).
Halytyskuittauksen jalkeen moottori voidaan jalleen kynnistaa.

6.3 LED indikoinnit

®  Vihrea

On Syttyy kun ohjausjannite on kytketty kaynnistimeen.

O | Keltainen

Syttyy kaynnistyksen aikana kun moottorin pydrimisnopeus kiihtyy kohti

Ramp nimellisnopeutta

Syttyy kaynnistyksen jalkeen, moottori on saanut tdyden jannitteen ja

Vihrea Run Pl : 2
sisdinen ohitus on toiminut.
Syttyy kun jokin suojaus aktivoituu.
Punainen Fault P_alaa yhtaja_ksm_sestl kun halytys on pysayttanyt kayton.
* Vilkkuu varoitustilanteessa.
o Sininen Comm Vilkkuu kun vaylakommunikointi on aktiivinen.

6.4 Parametrien lukeminen ja ohjelmointi

e Paina Data - nappainta siirtydksesi “ Actual Data “ — naytdsta parametrien nayttéon.
e Paina Esc - nappainta kahdesti siirtydksesi “Main Parameter "- menuun

e Kayta V tai A- nappaimia siirtyaksesi haluttuun parametriryhmaan.

e Paina Enter — ndppéinté aktivoimaan ko parametriryhman.

« Kaytd V¥ tai A ndppaimia siirtydksesi haluttuun parametriin em ryhmassa.

6.4.1 Parametrien muuttaminen

e Paina Enter - ndppdinta, jolloin parametrin arvo aktivoituu muutettavaksi.
 Kaytd V¥ tai A — ndppaimia parametrin arvon muuttamiseen.
e Paina Enter — ndppainta jolloin parametrin arvo tallentuu.

Ver. 1.0.0.0
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6.5

Erikoistoiminnot jotka voidaan tehdd TEST/MAINTENAN  CE - tilassa

6.5.1 Naytaa ohjelmaversion/ version paivamaaran/ versio n CRC

Paina Data - ndppainta siirtyaksesi “ Actual Data “ — naytosta parametrien menuun.
Paina Esc — ndppainté kahdesti siirtydksesi ” Main Parameter ” - menuun.

Paina ja pida ¥ — nappainta kunnes siirryt vimeiseen menuun (TEST/MAINTENANCE).
LCD - naytolle tulee:

TEST/MAINTENANCE

_ kkkk _

6.5.2 Parametrien siirtdminen tehdasasetuksiin

Paina Data - ndppadinta siirtyaksesi “ Actual Data “ — naytdsta parametrien menuun.
Paina Esc - nappéainta kahdesti siirtydksesi “ Main Parameter ” - menuun.

Paina ja pida ¥ — nédppdinta kunnes siirryt vimeiseen menuun (TEST/MAINTENANCE).
LCD — naytdlle tulee:

TEST/MAINTENANCE

_ kkkk _

Paina Enter.
Kaytd V¥ — ndppainta siirtyaksesi RESET SETTING!!! menuun. LCD - naytélle tulee:

RESET SETTING!!!
ENTER TO DEFAULT

Paina Enter jolloin nayton tila aktivoituu. LCD — naytélle tulee:

RESET SETTING!!!
* % % N O * % %

Paina A - nappéinta LCD - naytolle tulee:

RESET SETTING!!!

* * % Y E S * % %
» Paina Enter. Pienen viiveen jdlkeen LCD — naytdlle tulee:
HHHHHHHHH RESET SETTING!!
HHHHHHHHH SETTING DEFAULT
* Paina Esc.
HUOMIO ! Parametrien tehdasasetus siirtda kaikki muutetut parametrit tehdasasetukseen,

jolloin kayttajan on uudestaan muutettava kaikki tarvittavat parametrit.
Huom : On erittain tarkeaa eityisesti tarkistaa parametrin “ RATED LINE
VOLT.” arvo jotta se vastaa syottdjannitetta.

Ver. 1.0.0.0
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6.5.3 Statistiikan ja halytyshistorian resetointi

Paina ja pida ¥ — nappainta kunnes siirryt vimeiseen menuun (TEST/MAINTENANCE).
LCD — naytdlle tulee:

« Paina Data - nappainta siirtydksesi “ Actual Data “ — naytdsta parametrien menuun.
e Paina Esc - nappainta kahdesti siirtyaksesi “ Main Parameter ” - menuun.
» Paina ¥ — nappéinta kunnes siirryt “ STATISTICAL DATA “ menuun. LCD — naytdlle tulee:

STATISTICAL DATA

_ kkkk _

e Paina Enter.
« Kaytd ¥ — nappainta siirtyaksesi " RESET STATISTICS!!! ” menuun. LCD — naytdlle tulee:

RESET STATISTICS
ENTER TO RESET

« Paina Enter jolloin nayton tila aktivoituu. LCD — naytélle tulee:

RESET SETTING!!
* % % N O * % %

« Paina A - ndppaintd. LCD — naytélle tulee:

RESET SETTING!!!
* % % Y E S * %k

» Paina Enter. Pienen viiveen jalkeen LCD naytdlle tulee:

RESET STATISTICS
SETTING DEFAULT

Ver. 1.0.0.0
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2

6.6 Katsaus kaikkiin parametriryhmiin jat ehdasasetus parametrit
MAIN PARAMETERS START/STOP START/STOP START/STOP START/STOP SPECIAL FEATURES
ik 1ST MOTOR? 2ND MOTOR 3" MOTOR 4TH MOTOR* o S
Display and default Display and default Display and default Display and default Display and default Display and default

values values values values values values

SET LANGUAGE. MOTOR FLA MOTOR FLA MOTOR FLA MOTOR FLA SLOW SPEED TORQ

ENGLISH 44 AMP 44 AMP 44 AMP 44 AMP 0 MIN

STARTER FLC SOFT START CURVE |SOFT START CURVE |SOFT START CURVE |SOFT START CURVE |MAX SLOW TIME

44 AMP. 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 1 (STANDARD) 30 SEC

CONNECTION TYPE |PULSE TYPE PULSE TYPE PULSE TYPE PULSE TYPE SAVING ADJUST

LINE PULSE DISABLE PULSE DISABLE PULSE DISABLE PULSE DISABLE NO

RATED LINE VOLT PULSE VOLTAGE PULSE VOLTAGE PULSE VOLTAGE PULSE VOLTAGE EXTEND SETTING

400 VOLT 50 % RATED VOLT 50 % RATED VOLT 50 % RATED VOLT 50 % RATED VOLT DISABLE

UNDER VOLTAGE PULSE CURRENT PULSE CURRENT PULSE CURRENT PULSE CURRENT 3 OR 2 PHASE

75% RATED VOLT 0% FLA 0% FLA 0% FLA 0% FLA 3 PHASE START

OVER VOLTAGE
110% RATED VOLT

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PULSE RISE TIME
0.1 SEC

PHASE SEQUENCE
IGNORE

PULSE CONST TIME
0.0 SEC

PULSE CONST TIME
0.0 SEC

PULSE CONST TIME
0.0 SEC

PULSE CONST TIME
0.0 SEC

O/C - SHEAR PIN
400% FLA

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

PULSE FALL TIME
0.1 SEC

UNDER CURRENT INITIAL VOLTAGE INITIAL VOLTAGE INITIAL VOLTAGE INITIAL VOLTAGE
20 % FLA 28 % RATED VOLT 28 % RATED VOLT 28 % RATED VOLT 28 % RATED VOLT
OVERLOAD CLASS INITIAL CURRENT INITIAL CURRENT INITIAL CURRENT INITIAL CURRENT
IEC CLASS 10 % 0% FLA 0% FLA 0% FLA 0% FLA
OVERLOAD PROTECT | CURRENT LIMIT CURRENT LIMIT CURRENT LIMIT CURRENT LIMIT
DISABLE 400 % FLA 400 % FLA 400 % FLA 400 % FLA

MOTOR UNBALANCE |ACCELERATE TIME ACCELERATE TIME ACCELERATE TIME ACCELERATE TIME
20% FLA 10 SEC 10 SEC 10 SEC 10 SEC

GROUND FAULT MAX START TIME MAX START TIME MAX START TIME MAX START TIME
20 % FLA 30 SEC 30 SEC 30 SEC 30 SEC

NUMBER OF STARTS | SOFT STOP CURVE | SOFT STOP CURVE | SOFT STOP CURVE | SOFT STOP CURVE
10 1(STANDARD) 1(STANDARD) 1(STANDARD) 1(STANDARD)
START PERIOD DECELERATE TIME | DECELERATE TIME | DECELERATE TIME | DECELERATE TIME
10 MINUTE 30 SEC 30 SEC 30 SEC 30 SEC

START INHIBIT STOP FINAL TORQ | STOP FINAL TORQ __ |STOP FINALTORQ | STOP FINAL TORQ
15 MINUTE O(MIN) 0(MIN) O(MIN) O(MIN)

DISPLAY MODE
BASIC

PARAMETERS LOCK
LOCKED

% Parametrit jotka ovat nahtavissa “ Basic “ tilassa ovat esitetty kirkaana.
Parametrit jotka ovat ndhtavissa “ Professional “ ja “ Expert “ tiloissa mutta ei “ Basic " tilassa ovat harmaalla.
Parametrit jotka ovat ndhtavissa vain “ Expert “ - tilassa ovat harmaana ja korostettu.

%« Basic “ tilassa START/STOP parametrit yhdelle moottorille. ” Professional “ tilassa kahdella ja " Expert “ tilassa neljalle.
4« START/STOP 4" MOTOR * nakyy vain ” Expert “ - tilassa.
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FAULT AUTORESET /0 PROGRAMMING COMM. GLOBAL STATISTICAL DATA '
PARAMETERS® PARAMS® -k PARAMETERS PARAMETER - ok
_ kkkk _ _ kkkk _ _ kkkk _ _ kkkk _
Display and Display and default Display and default Display and default Display and Display and default values
default values values values values default values
HS OVR TMP GLOBAL AUTORESETIN1 PROGRAMMING |PROTOCOL SET TIME TOTAL ENERGY
TRIP DISABLE ALL STOP MODBUS 00:00:00
SHORT CIRC HS OVR TMP IN1 STATE BAUD RATE SET DATE LAST STRT PERIOD
IGNORE A.RESET DISABLE | MAINTAIN OPEN 115200 BPS 01/01/2000
OVERLOAD SHORT CIR IN1 MIN ACTIVE STOP BIT DEFAULT DATA |LAST STRT MAX |
TRIP A.RESET DISABLE |0.1 SEC 1.0 BITS V/I/COS PHI
UNDER CURR OVERLOAD IN1 MIN INACTIVE PARITY CHECK LCD CONTRAST | TOTAL RUN TIME
TRIP A.RESET DISABLE | 0.1 SEC NONE [rioe]
UNDER VOLT UNDER CURR IN2 PROGRAMMING | SERIAL LINK NO. LCD INTENSITY |[TOTAL # OF STRTS
TRIP A.RESET DISABLE | SOFT STOP [imnid]
OVER VOLT UNDER VOLT IN2 STATE COM CHANGE PARA| LAST TRIP
TRIP A.RESET DISABLE | MAINTAIN OPEN
PHASE LOSS OVER VOLT IN2 MIN ACTIVE CMD VIA COMM [TRIP CURRENT
TRIP A.RESET DISABLE |0.1 SEC NO
PHASE SEQ PHASE LOSS IN2 MIN INACTIVE CMD VALID FOR [TOTAL # OF TRIPS
TRIP A.RESET DISABLE |0.1 SEC 1.0 SEC
SHORTED SCR PHASE SEQ IN3 PROGRAMMING |RESET CMD VALID PREVIOUS TRIP -1
TRIP A.RESET DISABLE | START NO
LNG STRT TM SHORT SCR IN3 STATE COMM TIMEOUT PREVIOUS TRIP -2
TRIP A.RESET DISABLE | MAINTAIN CLOSE 10.0SEC
SLOW SPD TM LNG STRT T™M IN3 MIN ACTIVE UPD COMM STEPS PREVIOUS TRIP -3
TRIP A.RESET DISABLE |0.1 SEC 1ST ACK THEN UPD
COMM T/O SLW SPD TM IN3 MIN INACTIVE PREVIOUS TRIP -4
TRIP A.RESET DISABLE |0.1 SEC
EXT FAULT COMM T/O INPUT POLICY PREVIOUS TRIP -5
TRIP A.RESET DISABLE | VIA PRIORITY
WRNG PARAMS EXT FAULT INPUT PRIORITY PREVIOUS TRIP -6
TRIP A.RESET DISABLE | IN1,IN2,IN3,COM
COMM FAILED WRNG PARAMS RLY1 ACTION PREVIOUS TRIP -7
TRIP A.RESET DISABLE | FAULT
TOO MANY COMM FAILED RLY1 ON STATE PREVIOUS TRIP -8
TRIP A.RESET DISABLE | ON=NO /OFF=NC
MTOR INSUL TOO MANY RLY1 ON DELAY PREVIOUS TRIP -9
TRIP A.RESET DISABLE |0.0 SEC
M OVR TMP MTOR INSUL RLY1 OFF DELAY RESET STATISTICAL DATA
TRIP A.RESET DISABLE |0.0 SEC
WRONG FREQ M OVR TMP RLY2 ACTION
TRIP A.RESET DISABLE | END OF ACC
M.UNBALANCE WRONG FREQ RLY2 ON STATE
TRIP A.RESET DISABLE | ON=NO /OFF=NC
GND FAULT NO VOLTAGE RLY2 ON DELAY
TRIP A.RESET DISABLE |0.0 SEC
NO CURRENT M.UNBALANCE RLY2 OFF DELAY
TRIP A.RESET DISABLE |0.0 SEC
NO CTR PWR GND FAULT
TRIP A.RESET DISABLE
OVER CURR NO CURRENT
TRIP A.RESET DISABLE
SHEAR PIN NO CTR PWR
TRIP A.RESET DISABLE

®> On olemassa kolmet eri parametrit kaikkiin “* FAULT PARAMETERS ” ryhmiin ” FLT ", " DLY " ja " AFTR "

® On olemassa seitseman eri parametriasetusta kaikkiin ” AUTORESET PARAMETERS ” ryhmiin: ” MODE ", ” TRY ", ”
"DLY ", ” SLVD",” TRYO ", " RNEN ".

1ST 7,

" Parametrit on naytossa vain kaytettaessa
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FAULT AUTORESET /O PROGRAMMING COMM. GLOBAL STATISTICAL DATA’
PARAMETERS® PARAMS® - ok PARAMETERS PARAMETER -
OVER CURR
A.RESET DISABLE
SHEAR PIN
A.RESET DISABLE
6.6.1 P&aparametrit ( Main Parameters) — ryhma 1
MAIN
PARAMETERS
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus
SET LANGUAGE: SPANISH Valitaan
ENGLISH GERMAN kaynnistimen
FRENCH kieli
ENGLISH
TURKCE
RUSSIAN ja
CHINA optio
STARTER FLC N/A Kaynnistimen Tata parametria ei voi muuttaa.
44 AMP nimellisvirta
(FLC)
CONNECTION TYPE|| LINE, INSIDE Valitaan “INSIDE DELTA" - kytkennassa seuraavat
LINE DELTA kaynnistimen toiminnot eivat ole kaytossa:
kytkenta. Ei pulssikaynnistysta.
Ei valintaa kaynnistyskayrélle (aina kayra 0!).
Ei rydmintaajoa.
Ei voida poistaa vaihejarjestyksen valvontaa.
Lisatietoja kohta 3.5.2 sivulla 14
RATED LINE VOLT 208-600V Kaynnistimen Maksimi jannite riippuu iStartin maksimi
400 VOLT 190-600V nimellisjannite. jannitteesta.
UNDER VOLTAGE 50-90% iStart halyttaa
75% RATED VOLT kun syéttéjannite
laskee alle ko %
arvon.
OVER VOLTAGE 109-125% iStart halyttaa
110% RATED VOLT kun syéttéjannite
ylitda ko %
arvon.
PHASE SEQUENCE || POSITIVE/ Asetetaan kaynnistimen vaihejérjestys.
IGNORE NEGATIVE/ Sallii moottorin kaynnistamisen ainoastaan
IGNORE POSITIIVISELLA tai NEGATIIVISELLA
vaihejarjestykselld, asetuksella IGNORE
tama valvonta ei ole kaytossa.
L’ldLE L1 hLE
x L3 l ‘ L3 ’
Positive sequence Negative sequence
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MAIN
PARAMETERS
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus
O/C SHEAR PIN 100%-400% Asetetaan Aktiivinen ainoastaan kaynnin aikana.
400% FLA Huom: nopean Huom:

Asettelualue
voidaan laajentaa
850%:iin

ylivirtalaukaisun
taso.

Tama suojaus ei ole kuitenkaan 100 %
oikosulkusuojaus joten tarvittaessa
suositellaan kaytettavéaksi erikoisnopeita

aktivoimalla sulakkeita !

"EXTEND

SETTING".
UNDER CURRENT 0%-90% Aseta minimi Aktiivinen ainoastaan kaynnistyksen jalkeen.
20 % FLA kuormitusvirta. Jos virta laskee télle tasolle niin tulee hélytys.
OVERLOAD CLASS || IEC CLASS 5/ Aseta Aseta ylikuormituksen laukaisukayréa ja
IEC CLASS 10 IEC CLASS 10/ YLIKUORMI- toiminta.

IEC CLASS 20/ TUKSEN Starti tori . tuu [EC

IEC CLASS 30/ EN iStartin moottorin suojaus perustuu

NEMA CLASS 5/ laukaisukayra. luokkiin 5 tai 10 , tai NEMA luokiin 10, 20

NEMA CLASS 10/
NEMA CLASS 20/
NEMA CLASS 30/

tai 30.
Laukaisukayrat on ndhtavissa kohdassa
6.6.1.2 sivulla 33.
Ylikuormitussuojaus perustuu laskennalliseen
termiseen kapasiteettiin josta on vahennetty
moottorin haviot.
iStart halyttaa kun rekisteri tayttyy. (Terminen
kapasiteetti = 100%)
Aikavakio sekunneissa moottorin
jddhtymiseen halytyksen jalkeen on s:
Class 10 20 30
IEC 320 640 -
NEMA 280 560 840

OVERLOAD PROTE(Q]

DISABALE

[ DISABLE/

ENABLE WHILE
RUN/
ENABLE

ALWAYS

Moottorin ylikuormitussuojauksen toiminta
asetetaan talla parametrilla:

ENABLE ALWAYS — moottorin
suojaustoiminto on aina aktiivinen.
ENABLE WHILE RUN — moottorin
suojaustoiminto on aktiivinen kaynnistyksen
jalkeen.

DISABLE — moottorin suojaustoiminto ei ole
kaytossa.

Huom:

Jotta mootttori voidan uudelleen kaynnistaa
ylikuormitushalytyksen jalkeen, taytyy
termisen rekisterin olla korkeintaan 50% .

MOTOR UNBALANCE

20 % FLA

10 - 100 %
moottorin In.

Asettelu 1%:n

Aseta moottorin
epabalanssivir-
ran valvonta

Korkeimman ja matalimman virran
epabalanssin suhde..

Epéabalanssi=1,/1; ( Rajoitettu:

portaissa Epéabalanssi <= 100%)
Missé: |, = suurin virta, | ;= alhaisin virta
GROUND FAULT 1-60% Aseta sallittu iStart laskee yhteen virrat I, 1, j2 15. Halytys
20 % FLA moottorin In. maasulkuvirran | aktivoituu kun asetettu maasulkuvalvonta

Asettelu 1 %:n

portaissa

taso

ylitetaan.
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MAIN
PARAMETERS
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus
NUMBER OF STARTS| Off, 1-10 Nailla kolmella Jos asetus on “OFF”, niin rajoitus ei ole
10 parametrilla aktiivinen.
asetetaan sallittu | Kun kaynnistysten lukumaara on asetettu niin
START PERIOD 1-60 min kaynnistysten lukumé&araa ei voi ylittad asetetussa ajassa.
10 MINUTE lukumaara Jos tama héalytys aktivoituu niin iStart odottaa
START INHIBIT maaritetyssa asetetun “ START INHIBIT " ajan enen kuin
15 MINUTE 1-60 min ajassa voidaan uudelleen kaynnistaa.
DISPLAY MODE BASIC Aseta naytén EXPERT- ryhma on nahtavissa ainoastaan
BASIC PROFESSIONAL | laajuus “ Professional “ tai “ Expert “ tilassa.
EXPERT Mennaksesi “ Basic “ - tilasta " Expert “ -
tilaan, taytyy ensin menna “ Professional “ -
tilaan.
“ Expert “ — tila
VAROITUS ! mahdollistaa asetukset
Kayttajan jotka voivat vaurioittaa
Vastuu”a | moottoria tal
kaynnistinta.
1.
PARAMETERS LOCK|| LOCKED/ Lukitsee/avaa Lukitus estdd parametrien muuttamisen
LOCKED NOT LOCKED parametrit vahingossa.
ohjelmointia Lukitustilassa LCD - nayttdssa on seuraava
varten. informaatio kun painetaan Enter taiV A-

nappaimia:
UNAUTHORIZED ACCESS
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iStartin moottorin ylivirtasuojaus perustuu IEC luokkiin C1, C2, C3, C4 tai C5 (TD = 0.05 — 1.00) TAl NEMA
luokkiin U1, U2, U3, U4 or U5 (TD = 0.50 — 15.00).

IEC luokkien YLIVIRTA laukaisukayréat

Time [sec.]

10000 - IECClass 5 10000 - IEC Class 10
2 N
£ 1000 A 2 1000
= (=
N
N
100 - \ N
\\ 100 1 AN
— =i
\\\\‘\ Cold \Q\‘\ Cold
I
o S 10 ~
— Hot T — ]
Hot 11 ~—
1 : : : :
0 1 2 3 4 5 6 7 8 1 ‘
Current [I/FLA] 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA]
100000 - IEC Class 15 100000 4 IEC Class 20
S S
8 8
& 10000 - » 10000
E £
= =
1000 N 1000 +
\\\ \\\\
™~
100 AN N 100 | Cold
Cold ~—_
~ e — T~ o~
W Tl B T~
101 — T 10 _Hot | %gﬁ%
Hot mm
1 : : ‘ 1 ' ‘ ‘
0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA] Current [IIFLA]
100000 - IEC Class 25 100000 - IEC Class 30
S
Q
2,
10000 A > 10000 -
£
- \
1000 \Q 1000 \
S NS
\\ | ~old \‘\\\ - )[d
100 N I~ 100 N — =
— T —
10 1 Ho T T 10 1 Ho T
1 : : ‘ 1 : : ‘
0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8

Current [I/FLA] Current [I/FLA]
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NEMA luokkien YLIVIRTA laukaisukayrat

10000 - NEMA Class 5 10000 - NEMA Class 10
: g
= 1000 =
£ £ 1000
= =
100 -
Cold 100 ‘\
10 | \s\_ —
~~ N ~ Id
\\~ — | T —
1 T 10 N —~—
Hot Hot ]
1]

0.1 ‘ ‘ ' ! 1 ‘ —

0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8

Current [I/FLA] Current [I/FLA]

100000 - NEMA Class 15 100000 - NEMA Class 20
S S
2 fa}
2, 2,
o 10000 o 10000

£ £
= [=

1000 1000

100 100

Cold Cold
N —
ANy N
N ——
10 10 === :
o
Hot =_—
1 T T T T { 1 T T T T {
0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA] Current [I/FLA]
100000 - NEMA Class 25 100000 - NEMA Class 30
'S 'S
Q Q
£, £,
o 10000 o 10000
£ E
[ [
1000 1000
100 Eold 100 ™~ Cold
s ~
N
\ — N =
10 = = 10 ==
B== Hot — lot
1 T T T T { 1 T T T T {
0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA] Current [I/FLA]
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iStartin ylikuormitussuojaus perustuu IEC luokkiin 5, 10, 15, 20, 25 tai 30 TAI NEMA luokkiin 5, 10, 15, 20, 25

tai 30.

IEC luokkien YLIKUORMITUS kayréat

10000 - IEC Class 5
I
Q
9,
2 1000
E
1
00 o —
\\
\5 C
NI T~ old
10 ~— .
~ ~ |
— T —
Nt \~\~ \5——
Hot -
1 ’ |
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA]
100000 - IEC Class 15
I
Q
9,
o 10000 -
£
£
1000
AN
\\‘\
100 NN =
— L] M
10 4 —] | B
Hot =
1 ) ‘ |
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA]
100000 - IEC Class 25
I
Q
9,
o 10000 -
£
£
1000 \Q
~
NG
ANy
100 N ~old
10 + Ho: —
1 ) ‘ |
0 1 2 3 4 5 6 7 8

Current [I/FLA]

10000 - IEC Class 10
S
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2,
g 1000 -
=
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~
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™ T—
10 4 : e \55\
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S
Q
NN
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E
i
1000
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10 Hot T 1T
1 . . | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Current [I/FLA]
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I
Q
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£
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\\\ B
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Current [I/FLA]
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NEMA Luokkien YLIKUORMITUS kayrat

10000 - NEMA Class 5 10000 - NEMA Class 10
: g
= 1000 =
£ £ 1000
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100 -
Cold 100 ‘\
10 | \s\_ —
~~ N ~ Id
\\~ — | T —
1 T 10 N —~—
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1]
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8

Current [I/FLA] Current [I/FLA]
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 0 1 2 3 4 5 6 7 8
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6.6.2 Moottorin kdynnistys/pysaytys

8. Basic ryhma 2 ( Professional ryhmét 2-3, Expert

ryhmat 2-5)
START/STOP
MOTOR
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus
MOTOR FLA 50%-100% Aseta moottorin Asetetaan moottorin nimellisvirta

44 AMP

Kaynnistimen In

nimellisvirta
(FLA)

moottorin kilpiarvon mukaan.
Huom:

“Inside-Delta “ - kytkennassa tama
virta-asetus on = moottorin In/1.73.

SOFT START CURVE | 911 -DOL - I! Aseta moottorin | “Inside-Delta” — kytkenn&ssa vain
1(STANDARD) 5 Il TORQUE ! kaynnistyskayra. | kaynnistyskayra 1 on kaytettavissa.
411 PUMP 3 1!
3INPUMP 21
21 PUMP 11
1 - STANDARD -
0 " GENERATOR I
PULSE TYPE CURRENT PULSE E.

PULSE DISABLE

VOLTAGE PULSE E.
VOLTAGE DISABLE

Ainoastaan Expert — parametri-
ryhmassa.

PULSE VOLT 50-99% Un Ainoastaan Expert — parametri-
PULSE CURRENT 0-700% FLA Ainoastaan Expert — parametri-
0% FLA ryhmé&ssa.
PULSE RISE TIME 0-5.0 SEC. Ainoastaan Expert — parametri-
0.1 SEC ryhméssa.
PULSE CONST TIME 0 -10.0 SEC. Aseta PULSSI- Ainoastaan Expert — parametri-
0.0 SEC kaynnistyksen ryhméassa.
kestoaika. Voidaan kayttaa kaynnistamaan
Jannite on 80% suurikitkaista kuormaa, jossa tarvitaan
un. hetkellinen suuri irroitusmomentti.
Huom:
“Inside-Delta” — kytkennassd PULSSI-
kaynnistys ei ole toiminnassa.
PULSE FALL TIME 0 - 5.0 SEC. Ainoastaan Expert — parametri-

0.1 SEC

ryhmassa.

® parametrit jotka ovat néhtavissa “ Basic “ tilassa ovat esitetty kirkaana.

Parametrit jotka ovat nahtévissa “ Professional “ ja “ Expert “ tiloissa mutta ei “ Basic " tilassa ovat harmaalla.
Parametrit jotka ovat ndhtavissa vain “ Expert “ - tilassa ovat harmaana ja korostettu.
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START/STOP

MOTOR
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus

INITIAL VOLTAGE 28-45% Aseta moottorin | TAma asetus maarittelee myos

30 % RATED VOLT

kaynnistysjannite.

hetkellisen kaynnistysvirran (inrush ) ja

Huom: Moottorin mekaanisen iskun . Liian suuri asetus
Alkujannitealuetta kehittama voi aiheuttaa suuren mekaanisen iskun
voidaan laajentaa momentti on ja hetkellisen kaynnistysvirran (vaikka
25-60%:iin kun suoraan virtaraja-asetus olisi matala, koska
siirrytaan verrannollinen tama alkujannite ohittaa virtaraja-
parametrien jannitteen asetuksen ).
laajennukseen neliooén. Liian pieni asetus voi johtaa siihen etta
( EXTEND moottori k&ynnistyy vasta viiveen
SETTING ) . paasta. Tama asetus olisi asetettava
niin etta moottori lahtee pydrimaan heti
kaynnistyksen jalkeen.
INITIAL CURRENT 0-400% Aseta moottorin | Ainoastaan Professional ja Expert -
0% FLA kdynnistysvirta. | parametriryhmissa .
CURRENT LIMIT 100-400% Aseta moottorin | Suuri virtaraja-asetus voi aiheuttaa
400 % FLA Huom: suurin kaynnis- syéttavan verkon jannitteen aleneman

Virtaraja alue
voidaan lajentaa
100-500 % :iin kun
siirrytaan
parametrien
laajennukseen

( EXTEND
SETTING )

kuten on ohjeistettu
kohdassa 6.6.3.1
sivulla42.

tysvirtaraja

kaynnistyksessa ja nopeamman kayn-
nistyksen.

Liian pieni asetus taas voi aiheuttaa
sen etta moottori ei kiihdy tayteen
nopeuteen halutussa kaynnistysajassa.
Tama asetus on tarkeaa asettaa
sellaiseen arvoon ettd moottori kiihtyy
tayteen pyorimisnopeuteen eika
"kippaa” kaynnistyksen aikana.

Huom:

Virtaraja ei ole aktiivinen vain
kaynnistyksen aikana

&107]

V(A

L o
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START/STOP

MOTOR
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus

ACCELERATE TIME 1-30 s. Aseta moottorin Madarittelee moottorin jannitteen

10 SEC

Huom:

Alue voidaan
laajentaa 1-90 s
kun siirrytaan
parametrien
laajennukseeen
( EXTEND
SETTING ).

kiihdytysaika
(jAnnitteen
nousuaika ).

nousuajan alkujanniteesta
nimellisjannitteeseen.

Useimmissa sovellutuksissa
suositellaan asetettavaksi
mahdollisimman pieneen arvoon ( noin
5s)

AVoltoge [7]

100%

\
|
1
L 30

Huom:

Virtaraja ohittaa taman jannitteen
nousuajan asettelun , joten alhaisella
virtaraja-asetuksella todellinen
kaynnistysaika on pidempi kuin asetettu
jannitteen nousuaika.

Jos moottori saavuttaa tédyden
py6rimisnopeuden ennen kuin jannite
on nimellinen niin tma jannitteen
nousuaika asetus ohitetaan ja moottori
saa heti tdyden jannitteen.
Kaytettdessa kaynnistyskayria 2, 3, 4
tata asetusta ei kuitenkaan ohiteta.

MAX START TIME
30 SEC

1-30 s.

Huom:

Alue voidaan
laajentaa 1- 250 s
kun siirrytaan
parametrien

Aseta maksimi
kaynnistysaika

Maksimi sallittu kaynnistysaika
kaynnistyksesta kaynnistysrampin
loppuun. Jos taytta jannitetta ei
saavuteta asetettuna aikana (esim.
lian alhainen virtaraja ), kaynnistin
halyttéda ja pysayttada moottorin.

laajennukseen LCD naytt6on tulee halytysinformaatio

( EXTEND “LONG START TIME” .

SETTING).
SOFT STOP CURVE ogn-poL-! Aseta Lisétietoja kohta 6.6.2.2 sivulla 40
1(STANDARD) 5 Il TORQUE ! k&ynnistimen

411 PUMP 31 pehmedapysaytys

3IPUMP 21! kayra.

211 PUMP 1 1l

1 - STANDARD -

0 ' GENERATOR !l
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START/STOP
MOTOR
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus
DECELERATE TIME 0-30s. Aseta moottorin Kaytetadn pysayttamaan pumppuija ja

30 SEC Huom:: pysaytysaika. suurikitkaisia kuormia.

Alue voidaan Voltage [%]

laajentaa 90 s kun 1007

siirrytaén paramet- i

rien laajennukseen !

( EXTEND |

SETTING ). |

0 30 tlsec]
STOP FINAL TORQUE | O(MIN) — 10(MAX) | Aseta Maarittaa milloin iStart pysahtyy
0 (MIN) loppumomentti pehmea pysaytyksen aikana.
pehmeéssa Jos moottorin virta jatkuu sen jalkeen

pysaytystoimin-
nassa.

kun moottori on pysahtynyt niin tata
asetusta taytyy nostaa.

b/oltage [%
100%

]

N,
by
N

&

30 tlsec]
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iStart-kynnistimessé on 5 eri “ kdynnistyskayraa ", mikd mahdollistaa sopivan momenttikayran valinnan
sovellutuksen mukaisesti.

Kaynnistyskayra 0 — Voidaan kayttaa ainoastaan jos tyristorin oikosulkuhélytys ( SHORTED SCR ) tulee
kaynnistyksen aikana ja kun sen jalkeen on tarkistettu  etta tyristorit, moottori ja kytkennét ovat kunnossa.

Kaynnistyskdyrd 1 — Vakiokayra (tehdasasetus). Sopiva asetus useimpiin sovellutuksiin, joka estaa lilan
pitkan kaynnistysajan ja moottorin ylikuumenemisen.

Huom:
Kun kéaytetaan “Inside-Delta” —kytkentaa niin ainoastaan kaynnistyskayrd 1 on aktiivinen.

Kaynnistyskayrat 2-4 - “Pumpun Ohjaus " — Oikosulkumoottori kehittdd kaynnistyksen loppuvaiheessa jopa
kolme kertaa nimellismomentin suuruisen momenttipiikin Joissain pumppusovellutuksissa kyseinen
momenttipiikki saattaa aiheuttaa korkean paineaallon putkistoihin.

Kaynnistyskayra 2, 3, 4 — Kaynnistyksen aikana , ennen momenttihuipun saavuttamista, pumpun
ohjausohjelma kontrolloi automaattisesti moottorin jannitteen nousua madaltaen ndin momenttihuippua.

k/oltage b Tor que Speed

- - -

t t 1
Valitse sopiva kolmesta eri pumpun ohauskayrasta: 2!, 3!, 4!

Kaynnistyskayrd 5 ( Momentti )  — Momenttiohjattu kdynnistys tarjoaa tasaisen aikaohjatun momenttirampin
moottorille ja pumpulle.

Lineor torgue Peok over speed Slight time increase
increase (torgue) acceleration emoothes the peak
~
Torque} Torque g Torqgueg
Th =<

Torque ot .
Tnitial [ Lol
Vaoltoge

|

|

|

|

|

|

|

Conditions] |
| I

T
-—TZ‘tIA—‘ -—T)‘tl——‘

Kaynnistyskayrd 9 (DOL) - Suora verkkokaynnistys, joka kaynnistdaa moottorin suoraan verkkoon
ohituskaytolla.

¥
1
-
N
&
r.
-+

Huom:
Normaalisti aloita aina k&ynnistyskayralla 1. Jos kaynnistyksen loppuvaiheessa huippumomentti on lilan suuri
( paineisku putkistoon ), jatka valitsemalla ( testaamalla ) sopiva kaynnistyskayrista 2, 3, 4 tai 5.
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iStart — kaynnistimessa on 5 eri “ pysaytyskayraa ", mikd mahdollistaa sopivan momenttikayran valinnan
sovellutuksen mukaisesti.:

Pysaytyskayra 0 — O Voidaan kaytaa ainoastaan jos tyristorin oikosulkuhalytys ( SHORTED SCR ) tulee
pysaytyksen aikana ja kun sen jalkeen on tarkistettu  etta tyristorit, moottori ja kytkennat ovat kunnossa.

Pysavtyskdyrd 1 — Vakiokayra ( tehdasasetus ) — jannite pienenee lineaarisesti nimellisesta nollaan.
Sopiva asetus useimpiin sovellutuksiin, joka estaa lilan pitkan pysaytysajan ja moottorin ylikuumenemisen.

Pysaytyskayrat 2, 3, 4 Pumpun Ohjaus _ — Joissain pumppusovellutuksissa, missa pumpataan suurella
korkeuserolla ( paine-erolla ), suurin osa tarvittavasta momentista on vakio ja se ei laske nopeuden mukana.
Pehmean pysaytyksen aikana jannitteen laskiessa , moottorin momentti laskee alle kuorman momentin ,
moottori pysahtyy talléin akkindisesti, sen sijaan etta sen pitaisi hidastaa nopeutta tasaisesti nollaan saakka
siitd seuraa ventttiilin sulkeutuminen ja voimakas takaisku ( Water Hammer ).

Pysaytyskayrat 2, 3 ja 4 ovat suunniteltu estamaan edell& mainittu vesipatsaan aiheuttama takaisku.
Pumppusovellutuksissa kuorman momentti laskee verrannollisena nopeuden neli6on, joten oikea jannitteen
taso laskee momenttia vastaavasti ja mahdollistaa pehmeén ja hallitun pysaytyksen nollanopeuteen asti.
Huom:

Pysaytyskayrddl suositellaan kaytettavaksi kaikissa muissa kuin pumppusovellutuksisssa.

Vesipatsaan aiheuttaman takaiskun eliminoimiseen kaytetdan ensin pysaytyskayraa 2, tarvittaessa kayria 3
tai 4.

b/altoge [%] 0l kopeed
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Pysavytyskayrd 5 - Momenttikayrd —  Tarjoaa lineaarisen momentin laskun pysaytyksessa. Tietyilla kuormilla,

lineaarisella momentinlaskulla voidaan paasta lahelle lineaarista nopeuden laskua.
iStart momentin valvonta ei vaadi toimiakseen ulkoisia momentti- tai nopeusantureita
klorque

VAROITUS | Kun kaytetaan pysaytyskayraa 1 niin moottorin taytyy on kuormitettu, muuten
VoI esiintya tarindd pehmeapysaytyksen loppuvaiheessa
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6.6.3 Erikoistoiminnat

9

—ryhma 6, ainoastaan

Professional ja Expert - par

ametriryhmat

SPECIAL FEATURES

PARAMETERS
Informaatio ja Alue Kuvaus Huom
tehdasasetus

SLOW SPEED TORQ 1(MIN) — 10(MAX) Aseta Huom:

0 MIN

ryémintaajon
momentin taso

“Inside-Delta” - kytkennassa
ryémintdajo toiminta ei ole

MAX SLOW TIME 1-30s. Aseta kaytossa.
30 SEC Huom: ryémintaajon
Alue voidaan maksimiaika.
laajentaa 250 s kun
siirrytddn parametri-
en laajennukseen
( EXTEND
SETTING).
EXTEND SETTING DISABLE/ Mahdollistaa Kéaytetaan vain
DISABLE ENABLE laajennetut erikoistapauksissa.
parametrialueet | Al4 ota kayttoon ( ENABLE )
mikali kaynnistinté ei ole yli-
mitoitettu moottoriin ndhden !
Katso lisatietoja seuraavalta
sivulta.
3 OR 2 PHASE 3 PHASE START Maaritellaan Jos tulee jokin ongelma yhden
3 PHASE START IGNOR PHASE 1 mika vaihe ei vaiheen kanssa niin ko vaihe

IGNOR PHASE 2
IGNOR PHASE 3

ole kaytossa.

voidaan oikosulkea ja iStart
parametroidaan niin etté ko vaihe
poistetaan kaytosta. iStart toimii
sen jalkeen kahden vaiheen
saadolla.

° parametrit jotka ovat néhtavissa “ Basic “ tilassa ovat esitetty kirkaana.
Parametrit jotka ovat nahtévissa “ Professional “ ja “ Expert “ tiloissa mutta ei “ Basic " tilassa ovat harmaalla.
Parametrit jotka ovat ndhtavissa vain “ Expert “ - tilassa ovat harmaana ja korostettu.
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Parametri

EXTEND SETTING ei kaytossa

EXTEND SETTING kéaytossa

INITIAL VOLTAGE (alkujannite )

28-45%

51-80%

rydmintaaika )

CURRENT LIMIT ( virtaraja) 100-400% 100-500%
ACCELERATION TIME 1-30s 1-90s
(kiid.aika)

DECELERATION TIME 0-30s 0-90 s
(hid.aika )

MAX. START TIME ( maks. 1-30s 1-250 seconds
Kaynnistysaika )

PHASE LOSS Y/N (vaiheiden | Yes® (valvonta on kaytossa ) Yes/No?
valvonta )

MAX SLOW TIME ( maksimi 1-30s 1-250 s

O/C tai WRONG CON ( Inside-
Delta —kytkennan tarkistus )

Suojaus on aktiivinen®

Suojaus voidaan tarvittaessa
poistaa ©

OVERLOAD TRIP ( ylikuormi-
tussuojaus ).

OVERLOAD TRIP aktivoituu
kaynnistyksen jalkeen ( Run LED

syttyy ).
(Moottorilla on taysi jannite) @

OVERLOAD TRIP aktivoituu
vasta MAX. START TIME
asetuksen jalkeen. @

Huom:

(1) Jos alkujénnite asetetaan alle 10 % niin se on liilan alhainen jos moottori on kuormitettu.

(2) Lisatietoja kohta 0 sivulla 44. Kohta “ PHASE LOSS “ suojaus ja siihen liittyvat varoitukset alaosassa.
(3) Lisatietoja kohta 8 sivulla 65. Kohta ” O/C or WRONG CON " suojaus.

(4) Jotta voidaan valttaa ylikuormitushalytys tietyissa erityistapauksissa ( erittain suurihitausmomenttiset
kuormat ), missa kaynnistysprosessin loppuvaiheessa (vaikka moottorilla on taysi jannite ja Run LED syttyy )
kaynnistysvirta ei viela laske normaaliin , niin aseta " EXTEND SETTING " ja aktivoi ylikuormitussuojaus niin
ettd se aktivoituu vasta asetetun ” MAX. START TIME “ asetuksen jalkeen.

VAROITUS |

Kayttajan vastuulla !

1. Laajennettuja parametriasetuksia saa kayttaa vain erityistapauksissa !

Ala aktivoi laajennettuja parametriasetuksia jos iStart-kaynnistinté ei ole
riittdvasti ylimitoitettu moottoriin nahden ! Kun néita asetuksia kaytetaan niin
taytyy olla erittdin varovainen ettei moottoria tai iStart - kaynnistinta vaurioiteta.

2. Poista “ PHASE LOSS * vasta sitten kun on varmistettu ettei mik&an vaihe
puutu. Tama hélytys voi aktivoitua turhaan joissain tilanteissa , esim. johtuen
sahkoverkon korkeista harmonisista yliaalloista. Jos jokin vaihe todella puuttuu
ja“ PHASE LOSS “ — halytys deaktivoituu niin todennékdisesti kaynnistyksessa
tulee ylikuormitushalytys.
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Jos aktivoit iStart — kaynnistimen toimimaan kahdella vaiheella , niin suorita seuraavat toimenpiteet:

Oikosulje kdynnistimen se vaihe joka ei ole kaytdssa :

Oikosuljettava iStartin oikosulkulenkki
vaihe

Vaihe L1 1L1 - 2T1

Vaihe L2 3L2 -4T72

Vaihe L3 5L3 - 6T3

Mene "SPECIAL FEATURES “ parametreihin ja valitse se vaihe jonka poistat kaytosta ( joka oikosuljetaan )
Mene “ START/STOP MOTOR “ — parametreihin ja aseta ” SOFT START CURVE “arvoksi” 0 *“.

Jos samaa iStart-kaynnistinta kaytetadn useampien moottoreiden kaynnistykseen niin toista em .
parametrimuutos jokaiseen kaynnistysryhmaan.

Mene “FAULT PARAMETERS “ — parametreihin ja aseta " M.UNBALANCE FLT “ arvoksi

" IGNORE.”

Pysy “ FAULT PARAMETERS “ — parametreissa ja aseta “GND FAULT FLT “ arvoksi

" IGNORE "

Kaynnista kaikki moottorit ja varmista ettd ne kaynnistyvat normaalisti. Jos parametrit on asetettu vaarin niin
moottori yrittdd kaynnistya mutta ei saavuta normaalia py6rimisnopeutta.
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6.6.4  Vikaparametrit *° — Basic-ryhméan parametrit parametriyhma 3, ( Pr

ofessional —

parametriryhma 5 ja Expert —parametriryhma 7))

FAULT
PARAMETERS
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
HS OVR TMP FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mita tapahtuu jos
TRIP TRIP jaahdytyslevyn lampétila nousee yli sallitun.
WARNING
TRIP + WARNING
HS OVR TMP DLY 0.1-60.0s Viive ylikuumenemishalytykselle.
0.1 SEC
HS OVR TMP AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen ylikuumenemishalytyksen jalkeen.
SHORT CIRC FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu
IGNORE TRIP oikosulkutilanteessa.
WARNING
TRIP + WARNING
SHORT CIRC DLY 0.1-60.0s Viive oikosulkuhalytykselle
0.1 SEC
SHORT CIRC AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen oikosulkuhalytyksen jalkeen
OVERLOAD FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu
TRIP TRIP ylikuormitustilanteessa.
WARNING
TRIP + WARNING
OVERLOAD DLY 0.1-60.0s Viive ylikuormitushalytykselle
0.1 SEC
OVERLOAD AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen ylikuormitushalytyksen jalkeen
UNDER CURR FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu
TRIP TRIP alivirtatilanteessa.
WARNING
TRIP + WARNING
UNDER CURR DLY 0.1-60.0s Viive alivirtahalytykselle
5.0 SEC
UNDER CURR AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen alivirtahalytyksen jalkeen
UNDER VOLT FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu
TRIP TRIP alijannitetilanteessa.
WARNING
TRIP + WARNING
UNDER VOLT DLY 0.1-60.0s Viive alijannitehalytykselle
5.0 SEC
UNDER VOLT AFTR 0.1-60.0s Méaaérittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC

ka&ynnistdd uudelleen alijannitehalytyksen jalkeen

1% parametrit jotka ovat nahtavissa “ Basic “ tilassa ovat esitetty kirkaana.
Parametrit jotka ovat nahtavissa “ Professional “ ja “ Expert “ tiloissa mutta ei “ Basic " tilassa ovat harmaalla.
Parametrit jotka ovat nahtavissa vain “ Expert “ - tilassa ovat harmaana ja korostettu.
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FAULT
PARAMETERS
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
OVER VOLT FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu
TRIP TRIP ylijannitetilanteessa.
WARNING
TRIP + WARNING
OVER VOLT DLY 0.1-60.0s Viive ylijannitehalytykselle
0.1 SEC
OVER VOLT AFTR 0.1-60.0s Méaaérittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen ylijannitehalytyksen jalkeen
PHASE LOSS FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu jos 1 tai 2
TRIP TRIP vaihetta puuttuu.
WARNING Huom:

TRIP + WARNING

Jos iStart halyttaa “PHASE LOSS “ halytyksella:

(1) Varmista etta syéttdjannite on oikea.

(2) Jos olet varmistanut ettd mitdan vaihetta ei puutu, voit
muuttaa ” PHASE LOSS “ halytyksen " WARNING” ( varoi-
tukseksi ) tai eliminoida sen kokonaan (IGNORE ).
Tallainen tilanne voi tulla joissain tapauksissa jos
syottavassa verkossa on suuret harmoniset yliaallot.

(3) Jos jokin vaihe puuttuu ja “ PHASE LOSS * — halytys
on eliminoitu niin moottori yrittdd kaynnistya kahdella
vaiheella ja iStart todennakdisesti halyttéaa ylikuormasta
(4) Jos moottoria ei kuormiteta niin vaiheen puuttumista ei
valttdmattd huomata.

PHASE LOSS DLY 0.1-60.0s Viive vaiheen puuttumishalytykselle.
0.1 SEC
PHASE LOSS AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen vaiheen puuttumishéalytyksen jalkeen
PHASE SEQ FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mita tapahtuu jos vaihejarjestys
TRIP TRIP on VAara.
WARNING
TRIP + WARNING
PHASE SEQ DLY 0.1-60.0s Viive vaihejarjestyshalytykselle.
0.1 SEC
PHASE SEQ AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen vaaran vaihejarjestyksen jalkeen
SHORTED SCR FLT IGNORE Tama parametri aktivoituu kaynnistyksen jalkeen. Se
TRIP TRIP madrittelee mita tapahtuu seuraavissa tilanteissa:
WARNING » Moottori ei ole oikein kytketty kaynnistimen

TRIP + WARNING

lahtoliittimiin.
» Moottorin kdamitys on poikki ( ei kuormaa) .
« Kun yksi tai useampi tyristori on oikosulussa.

SHORTED SCR DLY 0.1-60.0s Viive tyristorin oikosulkuhélytykselle
0.1 SEC
SHORTED SCR AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen tyristorin oikosulkuhalytyksen jalkeen
LNG STRT TM FL IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu jos sallittu
TRIP TRIP kaynnistysaika ylitetaan.
WARNING

TRIP + WARNING
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FAULT
PARAMETERS
_ okkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus

LNG STRTTM DLY 0.1-60.0s Viive kaynnistysaikahalytykselle.
0.1 SEC
LNG STRT TM AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistad uudelleen kaynnistysajan ylityksen jalkeen
SLOW SPD TM FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu jos rydmintaajon
TRIP TRIP sallittu aika ylitetaan.

WARNING

TRIP + WARNING
SLOW SPD TM DLY 0.1-60.0s Viive rydmintaajan valvonnalle.
0.1 SEC
SLOW SPD TM AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen ryomintaajan ylityksen jalkeen .
COMMT/O FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu jos
TRIP TRIP kommunikointi katkeaa.

WARNING

TRIP + WARNING
COMMT/O DLY 0.1-60.0s Viive kommunikoinnin katkeamishalytykselle
0.1 SEC
COMMT/O AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen kommunikointihalytyksen jalkeen
EXT FAULT FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu jos ulkoinen
TRIP TRIP lamporele halyttaa.

WARNING

TRIP + WARNING
EXT FAULT DLY 0.1-60.0s Viive ulkoiselle halytykselle.
0.1 SEC
EXT FAULT AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistad uudelleen ulkoisen halytyksen jalkeen
WRNG PARAMS FLT IGNORE Tama parametri valvoo etté kaikki iStart parametrit ovat
TRIP TRIP sallitulla asettelualueella.

WARNING Ratkaise tamé ongelma palauttamalla iStart parametrit

TRIP + WARNING

tehdasasetuksiin, ja muuta sen jalkeen tarvittavat
parametrit.

0.1 SEC

WRNG PARAMS DLY |/ 0.1-60.0s Viive parametrien valvonnalle.
0.1 SEC
WRNG PARAMS AFTR (| 0.1 -60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen parametrihalytyksen jalkeen
COMM FAILED FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu jos
TRIP TRIP kommunikointi ei toimi.

WARNING

TRIP + WARNING
COMM FAILED DLY 0.1-60.0s Viive kommunikointihalytykselle.
0.1 SEC
COMM FAILED AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen kommunikointihalytyksen jalkeen
TOO MANY  FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu jos sallittu
TRIP TRIP kaynnistystiheys ylitetaan.

WARNING

TRIP + WARNING
TOO MANY  DLY 0.1-60.0s Viive kdynnistystiheyden valvonnalle.
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FAULT
PARAMETERS
_ okkkk _

Informaatio ja Alue Kuvaus

tehdasasetus
TOO MANY AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistad uudelleen em. halytyksen jalkeen
MTOR INSUL FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mita tapahtuu jos
TRIP TRIP eristysvastusmittaus valvonta halyttaa.

WARNING

TRIP + WARNING

Tama toiminta tarvitsee optiona olevan ( optio 4 )
ohjauskortin ja vastuksen.

Eristysvastusmittaus on aktiivinen vain kun moottori ei ole
kaynnissa ja 60 sekunnin jalkeen pysaytyksesta.

Moottorin kdydessa iStartin ndytéssa oleva
eristysvastusarvo on viimeinen mitattu arvo ennen
kaynnistysta. Jos testin aikana eristysvastuksen arvo laskee
alle sallitun tason niin “* MOTOR INSUL “ — halytys tulee
nayttoon ja halytysrele ( ohjelmoidaan 1/0 — parametreilla )
aktivoituu . Myds halytys LED kaynnistimen
ohjausyksikdssa vilkkuu.

Jos eristystaso palautuu normaaliksi 60 s aikana niin tama
halytys resetoituu automaattisesti.

Jos testin aikana tulee pysyva eristysvastushalytys niin
moottoria ei voida kaynnistaa ja halytysrele ja halytys LED
aktivoituvat. Kun tdméan jalkeen eristysvastus taso palautuu
normaalisti iStartin halytys ei kuittaannu automaattisesti.

MTOR INSUL DLY 0.1-60.0s Viive eristysvastusmittaukselle
0.1 SEC
MTOR INSUL AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistad uudelleen eristysvastushalytyksen jalkeen
M OVR TMP FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu jos moottoriin
TRIP TRIP asennettu termistori halyttaa.

WARNING

TRIP + WARNING
M OVR TMP DLY 0.1 -60.0 SEC Viive termistorihalytykselle
0.1 SEC
M OVR TMP AFTR 0.1 -60.0 SEC Méaaérittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen termistorihalytyksen jalkeen
WRONG FREQ FLT IGNORE Tama parametri madarittelee mita tapahtuu jos syéttoverkon
TRIP TRIP taajuus on sallitun alueen ulkopuolella

WARNING

TRIP + WARNING
WRONG FREQ DLY 0.1-60.0s Viive taajuushalytykselle.
0.1 SEC
WRONG FREQ AFTR 0.1-60.0s Maadrittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen taajuushalytyksen jalkeen
NO VOLTAGEQ FLT IGNORE Tama parametri madarittelee mita tapahtuu jos syéttoverkon
TRIP TRIP jannite puuttuu

WARNING

TRIP + WARNING
NO VOLTAGE DLY 0.1-60.0s Viive jannitteen puuttumishalytykseen
0.1 SEC
NO VOLTAGE AFTR 0.1-60.0s Méaaérittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen jannittehalytyksen jalkeen
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FAULT
PARAMETERS
_ okkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
OVER FLAFLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu jos virta ylittaa
TRIP TRIP 750 % moottorin nimellisvirrasta ( FLA )
WARNING
TRIP + WARNING
OVER FLADLY 0.1-60.0s Viive yli 750 % moottorin In ylivirtalaukaisulle
0.1 SEC
OVER FLA AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen 750 % ylivirtahalytyksen jalkeen (FLA)
OVER FLC FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu jos virta ylittaa
TRIP TRIP 750 % kaynnistimen nimellisvirrasta ( FLC )
WARNING
TRIP + WARNING
OVER FLC DLY 0.1-60.0s Viive yli 750 % kaynnistimen In ylivirtalaukaisulle
0.1 SEC
OVER FLC DLY 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen 750 % ylivirtahalytyksen jalkeen (FLC)
M.UNBALANCE FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu jos moottorin
TRIP TRIP vaiheet ovat epabalassissa
WARNING
TRIP + WARNING
M.UNBALANCE DLY 1.0-60.0s Viive epabalanssihalytykselle
1.0 SEC
M.UNBALANCE AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen epabalanssihalytyksen jalkeen (FLC)
GND FAULT FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu
TRIP TRIP maasulkutilanteessa
WARNING
TRIP + WARNING
GND FAULT DLY 0.1-60.0s Viive maasulkuhdalytykselle.
0.1 SEC
GND FAULT AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen maasulkuhalytyksen jalkeen
NO CURRENT FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mita tapahtuu virtahalytyksessa
TRIP TRIP
WARNING
TRIP + WARNING
NO CURRENT DLY 0.1-60.0s Viive virtahalytyksessa.
0.1 SEC
NO CURRENT AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen virtahalytyksen jalkeen
NO CTR PWR FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mité tapahtuu
TRIP TRIP oikosulkutilanteessa
WARNING
TRIP + WARNING
NO CTR PWR DLY 0.1-60.0s Viive oikosulkuhalytykselle
0.1 SEC
NO CTR PWR AFTR 0.1-60.0s Maarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja

0.1 SEC

kaynnistda uudelleen oikosulkuhélytyksen jalkeen
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FAULT
PARAMETERS
_ okkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
OVER CURR FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mita tapahtuu ylivirtatilanteessa
TRIP TRIP
WARNING
TRIP + WARNING
OVER CURR DLY 0.1-60.0s Viive ylivirtahalytyksessa
0.1 SEC
OVER CURR AFTR 0.1-60.0s Méaaérittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen ylivirtahalytyksen jalkeen
SHEARPIN  FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mitéa tapahtuu tilanteessa jossa
TRIP TRIP virtavalvonta on ylittanyt asetetun valvontarajan
WARNING
TRIP + WARNING
SHEAR PIN DLY 0.1-60.0s Viive virranvalvonnalle.
0.1 SEC
SHEAR PIN AFTR 0.1-60.0s Méaarittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja
0.1 SEC kaynnistaa uudelleen virranvalvontahalytyksen jalkeen
WELDED CON. FLT IGNORE Tama parametri maarittelee mita tapahtuu tilanteessa jos
TRIP TRIP ohituskayton kosketin on hitsautunut kiinni.
WARNING
TRIP + WARNING
WELDED CON. DLY 0.1-60.0s Viive ohituskaytdn valvonnalle.
0.1 SEC
WELDED CON. AFTR |/ 0.1-60.0s Méaaérittelee viiveen, milloin voidaan resetoida halytys ja

0.1 SEC

kaynnistda uudelleen ohituskayttéhalytyksen jalkeen

Ver. 1.0.0.0
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6.6.5 AUTORESET Parametrit ** — Basic —parametriryhmé 4 ( Professional parametr

ja Expert parametriryhma 8)

iryhma 6

AUTORESET
PARAMETRIT
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
GLOBAL AUTORESET DISABLE ALL DISABLE ALL = Automaattinen hélytyskuittaus ei ole
DISABLE ALL ENABLE ALL toiminnassa millek&an héalytykselle.
ENABLE ALL = Automaattinen halytyskuittaus on
toiminnassa niille halytyksille jotka ovat erikseen
maaritelty.
AUTORESET PARAMS
_ kkkk _
Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
{Halytys koodi} A.RESET DISABLE iStartin automaattinen halytyskuittaus ei ole
MODE toiminnassa

AUTO RESET OFF

WAIT UNTIL SOLVD

halytystilanne loppuu

WAIT # SECOND

iStart odottaa # sekuntia, jonka jalkeen tarkistaa
onko halytystilanne vield aktiivinen. Jos tilanne on
normaali iStart kuittaa halytyksen automaattisesti.
Jos hélytystilanne jatkuu edelleen, tarkistus
suoritetaan joka # sekunti.

X voi olla 10, 20, 30, 40 tai 50.

WAIT # MINUTE

iStart odottaa # minuuttia, jonka jalkeen tarkistaa
onko halytystilanne vield aktiivinen. Jos tilanne on
normaali iStart kuittaa halytyksen automaattisesti.
Jos hélytystilanne jatkuu edelleen, tarkistus
suoritetaan joka # minuutti.

Xvoiollal, 2 34,5,6,7,8,9, 10, 15, 30 tai 45.

WAIT 1 HOUR

iStart odottaa 1 h, jonka jalkeen tarkistaa onko
halytystilanne vield aktiivinen. Jos tilanne on
normaali iStart kuittaa halytyksen automaattisesti.
Jos hélytystilanne jatkuu edelleen, tarkistus
suoritetaan tunnin vélein.

{Halytys koodi}
TRY
ALWAYS AUTORESET

ALWAYS DO A. RST

iStartin automaattinen halytyskuittaus toimii
rajattomasti

ONLY: # TRIES

iStartin automaattinen halytyskuittaus toimii
maksimissaan # kertaa. Parametrilla TRYO
maaritetaan jos onnistuneen resetoinnin ja
uudelleenkaynnistyksen jalkeen laskuri nollataan.

# voi olla 1 — 100.

! parametrit jotka ovat nahtavissa “ Basic “ tilassa ovat esitetty kirkaana.
Parametrit jotka ovat nahtavissa “ Professional “ ja “ Expert “ tiloissa mutta ei “ Basic " tilassa ovat harmaalla.
Parametrit jotka ovat nahtavissa vain “ Expert “ - tilassa ovat harmaana ja korostettu.

Ver. 1.0.0.0

Automaattinen halytyskuittaus toimii sen jalkeen kun



51 « OHJAUSPANEELI

AUTORESET PARAMS

_ kkkk _

Informaatio ja Alue Kuvaus
tehdasasetus
{Halytys koodi} 0.0-900.0s iStart odottaa asetetun ajan ennen kuin yrittaa
15T halytyskuittausta ensimmaisen kerran.
1.0 SEC
Kun tama halytys tulee seuraavan kerran niin viive
maaraytyy DLY parametrin mukaisesti. On olemassa
kaksi poikkeusta tdhan sdantoon:
1. iStart halytyskuitataan RESET - tulolla.
2. Parametri TRYO = YES ja iStart voidaan
kaynnistaa.
{Halytys koodi} 0.0-60.0s Kun halytyksen aihettama syy on poistettu niin iStart
SLVD odottaa asetetun ajan ennen halytyskuittausta.
10.0 SEC
{Halytys koodi} 0.0-900.0s Ensimmaisen halytyskuittausyrityksen jalkeen, iStart
DLY odottaa asetetun ajan ennenkuin yritaa seuraavaa
10.0 SEC halytyskuittausta.
{Halytys koodi} YES “YES” nollaa halytyskuittauslaskurin kun
y;\sfo NO halytyskuittaus on onnistunut.

“NO" laskee kumulatiivisesti kaikki halytyskuittaukset
ja kun asetettu maksimi halytyskuittausten luku-
maara on saavutettu niin ainoa tapa resetoida
halytys ja mahdollistaa uudelleen kaynnistys on
resetoida kaynnistin ohjauspaneelissa olevalla
RESET-painikkeella. RESET-painikkeen
painaminen nollaa kaikkien halytyskuittausten
laskurit, eika vain sen halytyksen laskuria joka
resetoidaan .

{Halytys koodi}
RNEN
DISABLE DUR STRT

ENABLE DUR START
DISABLE DUR STRT

“ ENABLE DUR START “ mahdollistaa
halytyskuittauksen kaynnistyksen aikana.

“ DISABLE DUR START “ estaé halytyskuittauksen
kaynnistyksen aikana.

Ver. 1.0.0.0
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6.6.6 12

I/O Programming Parameters
Expert ryhma 9)

I/O PROGRAMMING

PARAMETERS
Informaatio ja Alue
tehdasasetus
IN1 PROGRAMMING INACTIVE
STOP
START
STOP
SOFT STOP

EXTERNAL TRIP
RESET

START=1,STOP=0

START=1,S.STOP=0

START 1ST ADJUST
START 2ND ADJUST
START 3RD ADJUST
START 4TH ADJUST
S.STOP 1ST ADJ.
S.STOP 2ND ADJ.
S.STOP 3RD ADJ.
S. STOP 4TH ADJ.
WHICH MOTOR BITO

WHICH MOTOR BIT1

SLOW FORWARD
SLOW REVERSE

ENERGY SAVER

— Basic —ryhma 5 ( Professional ryhma 7,

Kuvaus
Tulo ei ole kaytossa.
Kaynnistaa moottorin.
Pyséayttdd moottorin.

Pehmea pysaytys.

Huom: : Monimoottorikaytéssa ” WHICH MOTOR”
parametri maarittdd mita moottoria kynnistetaan.
Halytys ulkopuolisella ohjauksella.

iStartin halytyskuittaus halytystilanteessa.

Huom : Halytyskuittaus ei toimi jos
kaynnistyssignaali on paalla.

« Kaynnistada kun tulo on paalla.

» Pysahtyy kun tulo ei ole paalla.

« Kaynnistada kun tulo on paalla.

« Pysahtyy pehmeésti kun tulo ei ole paalla..
Huom: : Monimoottorikaytéssa ” WHICH MOTOR”
parametri maarittda mita moottoria kaynnistetaan._.
Kaynnista 1. moottori
Kaynnista 2. moottori
Kaynnista 3. moottori.

Kaynnista 4. moottori.

Pehmea pysaytys 1. moottori

Pehmea pysaytys 2. moottori

Pehmea pysaytys 3. moottori

Pehmea pysaytys 4. moottori

Kaksi eri parametria maarittelee mitéd moottoreita
ohjataan:

«  KAYNNISTYS

« PYSAYTYS

« PEHMEA PYSAYTYS

«  KAYNNISTYS=1,PYSAYTYS=0

«  KAYNNISTYS=1,PEHMEA PYSAYTYS=0
BIT1, BITO - Mottori

2> 1

> 2

2> 3

> 4
iStart kaynnistadd moottorin rydmintéaajolla
myGOtapaivaan.
iStart kaynnistaa moottorin ryémintaajolla
vastapaivaan.
Moottorin jAnnitetta lasketaan ( jolloin

12 parametrit jotka ovat nahtavissa “ Basic “ tilassa ovat esitetty kirkaana.
Parametrit jotka ovat nahtavissa “ Professional “ ja “ Expert “ tiloissa mutta ei “ Basic " tilassa ovat harmaalla.
Parametrit jotka ovat nahtavissa vain “ Expert “ - tilassa ovat harmaana ja korostettu.

Ver. 1.0.0.0



53 « OHJAUSPANEELI

IN1 STATE
MAINTAIN OPEN

IN1 MIN ACTIVE
0.1 SEC

IN1 MIN INACTIVE
0.1 SEC

IN2 PROGRAMMING
SOFT STOP

IN2 STATE
MAINTAIN OPEN

IN2 MIN ACTIVE
0.1 SEC

IN2 MIN INACTIVE
0.1 SEC

IN3 PROGRAMMING
START

IN3 STATE
MAINTAIN CLOSE

IN3 MIN ACTIVE
0.1 SEC

IN3 MIN INACTIVE
0.1 SEC

INPUT POLICY

NO ENERGY SAVER
MAINTAIN CLOSE
MAINTAIN OPEN
MOMENTARY CLOSE
MOMENTARY OPEN
0.1-05s

( pienin asetusarvon
muutos 0.1 s)

0.1-05s
( pienin asetusarvon
muutos 0.1 s)

Samat kuin tulon IN1
OHJELMOINNIT
MAINTAIN CLOSE
MAINTAIN OPEN
MOMENTARY CLOSE
MOMENTARY OPEN
0.1-05s

( pienin asetusarvon
muutos 0.1 s)
0.1-05s

( pienin asetusarvon
muutos 0.1 s)

Samat kuin tulon IN1
OHJELMOINNIT
MAINTAIN CLOSE
MAINTAIN OPEN
MOMENTARY CLOSE
MOMENTARY OPEN
0.1-05s

( pienin asetusarvon
muutos 0.1 s)
0.1-05s

( pienin asetusarvon
muutos 0.1 s)

LAST CMD ACTIVE

FIRST CMD ACTIVE

VIA PRIORITY

magneettikentta heikkenee), mink& seurauksena
paavirta laskee ja kupari/rautahavitt pienenevat.
Hyd6dyllinen kun moottorin kuormitus on alhainen
pitemman aikaa.

HUOM: Huomioi tamé&n kayton aiheuttamat
mahdolliset emc-hairiot

“ Energy Saver “ — toiminta perutaan.

Tama parametrin avulla valitaan ohjaussignaalin
toiminta.

Signaalin viive kun ohjaussignaali annataan.
Huom:

Laajennetuilla parametreilla ( EXTEND SETTING)
alue voidaan laajentaa 1 sekuntiin.

Signaalin viive kun ohjaussignaali poistetaan.
Huom:

Laajennetuilla parametreilla ( EXTEND SETTING)
alue voidaan laajentaa 1 sekuntiin.

Tulon 2 ( IN2) toiminnat ovat vastaavat kuin

tulon 1 (IN1).

Tulon 2 ( IN2 ) signaalin toiminnat ovat samat kuin
tulon 1 (IN1).

Tulon 2 ( IN2) signaalin viiveet ovat samat kuin
tulon 1 (IN1).

Tulon 2 ( IN2) signaalin viiveet ovat samat kuin
tulon 1 (IN1).

Tulon 3 ( IN3) toiminnat ovat vastaavat kuin

tulon 1 (IN1

Tulon 3 ( IN3) signaalin toiminnat ovat samat kuin
tulon 1 (IN1)

Tulon 3 ( IN3) signaalin viiveet ovat samat kuin
tulon 1 (IN1)

Tulon 3 ( IN3) signaalin viiveet ovat samat kuin
tulon 1 (IN1).

Jos useampi ( ristiriitainen ) tulo on p&alla niin
viimeksi tullut komento aktivoituu.

Jos useampi ( ristiriitainen ) tulo on paalla niin
ensimmaiseksi tullut komento aktivoituu.

HUOM: Jos useampi tulo tulee samanaikaiseti paalle

niin se tulo aktivoituu mill& on suurempi prioriteetti.
Lisatietoja " INPUT PRIORITY “ parametrin
selvityksessa.

Jos useampi tulo tulee samanaikaisesti paélle niin se

tulo aktivoituu milla on suurempi prioriteetti.
Liséatietoja " INPUT PRIORITY “ parametrin
selvityksessa.

Ver. 1.0.0.0
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INPUT PRIORITY
IN1,IN2,IN3,COM

RLY1 ACTION
FAULT

RLY1 ON STATE
ON=NO / OFF=NC

RLY1 ON DELAY
0.0 SEC

RLY1 OFF DELAY
0.0 SEC

RLY2 ACTION
END OF ACC

RLY2 ON STATE
ON=NO / OFF=NC

RLY2 ON DELAY
0.0 SEC

RLY2 OFF DELAY
0.0 SEC

INACTIVE

RUN IMMEDIATE

STARTING

END OF ACC

STOP

SOFT STOP

STOP IMMEDIATE

NOT 1ST MOTOR

FAULT

WARNING

ON=NO / OFF=NC
ON=NC / OFF=NO
0.0-60.0s

0.0-60.0s

INACTIVE

RUN IMMEDIATE
STARTING

END OF ACC
STOP

SOFT STOP
STOP IMMEDIATE
NOT 1ST MOTOR
FAULT

WARNING

ON=NO / OFF=NC
ON=NC / OFF=NO

0.0-60.0s

0.0-60.0s

Prioriteetin tarkeysjarjestys luetaan vasemmalta
(korkein ) oikealle ( matalin ).

Tulo ei ole kaytossa

Kayntitieto joka aktivoituu heti kdynnistyksessa.

Aktivoituu kaynnistyksen aikana. Sulkeutuu kun
ohituskaytto toimii.

Aktivoituu sen jalkeen kun ohituskaytt on
sulkeutunut.

Aktivoituu pysaytystilanteessa.

Aktivoituu pehmeén pysaytyksen aikana.

Aktivoituu heti pysaytyskaskyn tultua ja pysyy
aktiivisena pysaytystilanteessa
Aktivoituu kun moottoreita 2, 3, tai 4 ohjataan.

Aktivoituu hélytystilanteessa.
Aktivoituu varoitustilanteessa.

Maaérittelee releen 1 toiminnan.
Normaalisti auki (NO) tai sulkeutunut (NC).
Signaalin viive kun ohjaussignaali annetaan.

Signaalin viive kun ohjaussignaali poistetaan.

Releen 2 ( RLY 2) toiminnat ovat vastaavat kuin
releella 1 (RLY1).

Releen 2 (RLY2) toiminta on sama kuin
releella 1 ( RLY1).

Releen 2 ( RLYZ2 ) signaalin viiveet ovat samat kuin
Releella 1 ( RLY1)
Releen 2 ( RLY?2) signaalin viiveet ovat samat kuin
Releella 1 ( RLY1)

Ver. 1.0.0.0
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6.6.7 Statistical Data , iStart — kaynnistimesta sa

atavat tiedot — parametriryhma 11

STATISTICAL DATA

_ kkkk _

Informaatio ja
tehdasasetus

Alue

Kuvaus

TOTAL ENERGY
0 KWH

Moottorin kokonaisenergian kulutus ( kWh ).

LAST STRT PERIOD
0SEC

Viimeisen kaynnistyksen kestoaika sekunteina.
Kaynnistysaika lasketaan siihen asti kunnes moottorin

virta laskee normaalitasoon.

LAST STRT MAX |
0% FLA

Viimeisen kaynnistyksen maksimivirta.

TOTAL RUN TIME
0 HOURS

Moottorin kayttétuntilaskuri.

TOTAL # OF STRTS
0

Kaynnistysten lukumaara.

LAST TRIP Viimeisen halytyksen halytyskoodi.
NO FAULT

TRIP CURRENT Moottorin virta halytyshetkella.

0 % FLA

TOTAL # OF TRIPS
0

Halytysten lukumaara.

PREVIOUS TRIP -1
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -2
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -3
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -4
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -5
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -6
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -7
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -8
NO FAULT

PREVIOUS TRIP -9
NO FAULT

Halytyshistoria. Yhdeksan edellista halytyskoodia.

[RESET STATISTICA

Ver. 1.0.0.0
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6.7 Tapahtumarekisteri — Basic-parametriryhmé& 8 ( Professional parametriryhméa 11 ja

Expert parametriryhmé 12 )

Tapahtumarekisteri nayttda 100 viimeisinta tapahtumaa. Virta-arvoja ei ole nahtavissa.
01 on viimeisin tapahtuma , 02 toiseksi viimeisin...99 on toiseksi vanhin tapahtuma ja 00 on vanhin.

6.7.1 Tapahtumarekisterin yhteenveto
Naytossa on kaksi rivia.

* Rivi 1 nayttaa tapahtuman numeron ja tapahtumatiedon.
* Rivi 2 nayttaa paivamaaran (dd/mm) ja ajan (HH:MM:SS).

EVENT:07 STOP
05/07 16:43:02

Ylapuolisen esimerkin tiedot:

e Tapahtuma numerot 07 oli pysaytys ( STOP ) kasky.
e Tapahtuma aika 5 pv heinakuuta klo 16:43:02.

Tapahtuma Kuvaus Huom

START 1 Start

START 2 Start

START 3 Start

START 4 Start

STOP 1 Stop

STOP 2 Stop

STOP 3 Stop

STOP 4 Stop

SOFT START Soft Stop
Brakes Not currently implemented.
Clock

Control Power On
Control Power Off
Slow Motor (Forward)
Slow Motor (Reverse)

Motor Idle

Run

Trip

Empty Rekisteri on tyhja.Ei tapahtumia
viimeisen rekisterin resetoinnin
jalkeen.

Painamalla Enter — nappaintd ndhdaan tarkemmat yksityiskohdat.

Ver. 1.0.0.0
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6.7.2 Tapahtumien tarkemmat tiedot

Tarkemmat tiedot nayteta&n kahdella rivill.

(07) 05/07 16:43
OPER: STOP

(07) 05/07 16:43
FAULT: NO FAULT

(07) 05/07 16:43
CURRENT PH1: 0%

Numero Tarkempi

1
2
3

koodi

OPER:
FAULT

CURR P1
VOLT P1
MAX CURR P1
CURR P2
VOLT P2
MAX CURR P2
CURR P3
VOLT P3
MAX CURR P3

Kuvaus
Operation

Phase 1 current
Phase 1 voltage
Phase 1 voltage
Phase 2 current
Phase 2 voltage
Phase 2 voltage
Phase 3 current
Phase 3 voltage
Phase 3 current

Rivi 1 toistaa tapahtuman numeron, paivamaaran ja kellonajan.
Rivi 2 on vieritettdva nayttd. Kayta V¥ tai A — ndppadimia navigoimaan tapahtuman lisatietoja.

Alue

Huom

Ver. 1.0.0.0
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6.8 " Actual Data " naytto

Aktual Data naytto on aina “ nuolien sisalla “, jolloin tiedetaén etta ollaan nayttotilassa eika parametrien
ohjelmoinnissa. Paina V¥ tai A - ndppéaimia siirtydksesi eri tietoihin.

Naytto Kuvaus Syntaksi esimerkki
< -TRIP- > Halytystilanteessa - TRIP — naytto tulee esiin
<-NOFAULT - > automaattisesti nayttoon.
<WARNING 02/03> Naytdsséa varoitus ja varoituksen syy. <WARNING XX/YY>
< OVERLOAD > < 7777277 >
Syntaksi

« XX viittaa tapahtuman numeroon jonka
tieto on toisella rivilla. 01 on viimeisin
tapahtuma. Suurin numero on viimeisin
tapahtuma.

« YY viittaa varoitusten kokonaismaaraan
jotka ovat aktiivisia.

e ZZ777Z on halytyskoodit. Tarkempia
tietoja varoituksista sivulla 43 .

<V1: V2. V3> Naytossa verkkojannite ja taajuus.

< 0% 0% 0%> Taajuus nakyy vasta kaynnistyksen jalkeen.

<I1: 120 13> Naytdssa kaikkien vaiheiden kuormitusvirta

< 0% 0% 0%> prosenttina moottorin nimellisvirrasta ( parametrin
FLA arvosta ).

<Vrms:Irms:PwrF:>

< 0% 0% 0.00>

6.8.1 “Actual Data “ — nayton tehdasasetus

Mika tahansa nayttd voidaan valita vakiondytoksi jos halytys ei ole aktiivinen. Aktivoi naytto siten etta paina
Enter — ngppéintd kun olet halutussa ndytdssa. Vaihtoehtoisesti voit asetella myds halutun nayton aktiiviseksi
GLOBAL PARAMETERS - ryhméassa DEFAULT DATA parametri asetuksella.

Ver. 1.0.0.0
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7 Kaynnistys

Huom:
Moottori taytyy olla kytkettyna iStartin [&htoliittimiin, muuten ” S.SCR ” tai " WRONG CONNECTION " halytys
aktivoituu. Muut kuormat kuten hehkulamput, vastukset yms. voivat aiheuttaa myds em. halytyksen.

Kun verkkojannite on kytketty iStartiin ja vaikka ohjausjannitetta ei olisi
edes kytketty niin taysi jannite voi olla k&ynnistimen lahtoliittimissa. Siksi
1 iStart-kaynnistin on erotettava luotettavasti verkkojannitteesta esim.
verkkokontaktorilla tai padkytkimella.

Kompensointikondensaattoreita tai ylijannitesuojia ei saa asentaa
2 kaynnistimen lahtopuolelle. Tarvittaessa ne voidaan kytkea kaynnistimen
verkkojannitteen puolelle.

Kun kaytetaan “Inside delta” — kytkent&a, niin vaara kytkenta voi
3 vaurioittaa moottoria ja/tai kaynnistintg, joten varmista etta kytkenta on
tehty oikein tdman kasikirjan ohjeiden mukaisesti. !

4 Ala sekoita tulo- ja I&htdliittimi& keskenaan

Ennen moottorin kaynnistysta varmista sen oikea pyorimissuunta.
5 Tarvittaessa irroita moottori mekaanisesta kuormasta ja varmista oikea
pyérimissuunta lyhyella testikaynnistyksella.

Varmista ennen ensimmaisté jannitekytkentaa Istart-kaynnistimen
6 kilpiarvoista ettd nimellisjannite ja ohjausjannite ovat vastaavia kuin
kaytossa olevat jannitteet.

Jos iStart kaynnistetdan ilman kuormaa niin “* SHORT SCR “ tai
“WRONG CONNECTION “ halytys aktivoituu.

Ver. 1.0.0.0
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7.1 Normaali kaynnistys

Kytke ohjausjannite. Vihrea On LED syttyy.
Tarkista ja muuta kaikki tarvittavat parametrit.
Tarvittaessa palauta parametrit tehdasasetuksiin.
Kytke syéttdjannite tuloliittimiin.

Anna kaynnistyskomento

A

A

Moottori alkaa heti
kaynnistymaan

Lisaa alkujannitetta ( Initial Voltage ) ja

kavnnista uudelleen

Laske alkujannitetta (Initial Voltage ) ja

kavnnista uudelleen

Virtasysays tai Kylla
mekaaninen isku on »
liian suuri ?.
. Ei
Nopeus kiihtyy

tasaisesti
nimellisnopeuteen ?

Kylla

K&ynnistysvirta on
liian suuri ?

Ei

l Ei

Y

!

Moottori kiihtyy
tasaisesti pyorimis-
nopeuteen?

Ei

Laske virtarajaa

A

Nosta virtarajaa”

A A

Anna pysaytyskomento ja odota kunnes
moottori pysahtyy.

A 4

mahdolliset kuorman muutokset eivat esta kaynnistysta

Nosta hieman alkujannitetta (Initial Voltage) ja virtarajaa ( Current Limit) jotta

Ver. 1.0.0.0
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A
I

Anna kaynnistyskasky

Y

Moottori kiihtyy
tasaisesti tayteen
nopeuteen ?.

Ei

Kylla

\ 4

A 4

Jos kiihdytysaika on liian lyhyt lisdd ACC. TIME
asetusta ja/tai laske CURRENT LIMIT arvoa. (kun
virtarajaa ( CURRENT LIMIT) lasketaan, niin
varmista ettéd moottori kiihtyy tasaisesti tdyteen
nopeuteen.

Tarkista kaynnistysaika ja aseta " Max. Start Time “noin 5 s
pidemmaksi jolloin varmistetaan onnistunut kdynnistys my®os silloin

kun kuormitus on vahan kasvanut.

Ver. 1.0.0.0
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7.2 Esimerkki kynnistysasetuksia

7.2.1 Kevyet sovellutukset, esim. pumput, puhaltim et ( pieni huimamassa )

INITIAL VOLTAGE —aseta 30 % (Tehdasasetus)
CURRENT LIMIT —aseta 300 %
ACCELERATION TIME —aseta 5s

4voltagel¥] s
004 ="

11V ity

300%

305

100%

10

"0 .
$‘ S }* tlsec] tlcec)

Jannite nousee heti “INITIAL VOLTAGE “ tasolle ja sen jalkeen alkaa nousta kohti nimellisjannitetta. Virta
samanaikaisesti nousee tasaisesti maksimissaan asetellulle * CURRENT LIMIT “ tasolle , jonka jélkeen virta
laskee normaaliin kuormitusvirtaan. Moottorin pydrimisnopeus kiihtyy tasaisesti tdyteen nopeuteen.

7.2.2 Suurihuimamassaiset kuormat, esim. puhaltimet , lingot,jne.
INITIAL VOLTAGE —aseta 50 % )/ oltagelX] 41057
CURRENT LIMIT — aseta 400 % 100%

ACCELERATION TIME —aseta 20s 4007

0
a0%

10%

}** EUSE’CA—‘ tsec]

Jannite ja virta nousevat kunnes virta saavuttaa asetetun virtarajan ( CURRENT LIMIT ). Jannite ei tdssa
tilanteessa enda nouse ennen kuin moottori saavuttaa lahes tayden pytrimisnopeuden. Sen jalkeen virta
alkaa pienentya. iStart jatkaa jannitteen kasvattamista kunnes saavutetaan nimellisjannite. Moottorin
pyorimisnopeus kiihtyy tasaisesti tayteen nopeuteen.
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7.2.3 Oikean pumpun ohjauskayran valinta ( keskipa  kopumput)

Aseta tarvittavat parametrit “* MAIN PARAMETERS “ - ryhmé&sta ( moottorin In, jne.)

Aseta STARTING CURVE, ACCELERATION TIME, CURRENT LIMIT, ja INITIAL VOLTAGE
tehdasasetuksiin (kurvi 1, 10 s., 400% js 30% .

Kaynnistd pumppu ja tarkkaile painemittarista paineiskun tasoa painemittarin neulasta. Jos
esiintyy suuri paineisku niin alenna huippumomentttia valitsemalla kaynnistyskayra 2.

Aseta START CURVE 2, lisdd ACCELERATION TIME 15 s ja laske CURRENT LIMIT 350 %.
Kaynnistad pumppu ja tarkkaile painemittarista paineiskun tasoa.

Useimmisssa tapauksissa ndilla asetuksilla paineisku on eliminoitu. Jos kuitenkin suuri
paineisku esiintyy edelleen niin lisid ACCELERATION TIME asetusta 25 s:iin (varmista
tarvittaessa moottorin valmistajalta ettd 25 s kaynnistysaika on sallittu ) ja k&ynnistéa uudelleen.
Jos edelleenkin esiintyy suurta paineiskua, muuta START CURVE asetus arvoksi 3 tai 4. Joka
START CURVEN arvon lisdys pienentdd huippumomenttia ja vastaavasti alentaa
kaynnistyksessa putkistoon syntyvaa paineiskua.

Jos on vielé tarve pidentaa kaynnistysaikaa niin ottakaa maahantuojaan(Beijer Electronics Oy )
yhteytta lisdohjeiden saamiseksi.

Linear torque Peak over speed Slight time increase
increase (Toraue) acceleration smoothes the peok
~
Torque} Torquek Torque,

N =" | |

| | |

‘ \ \

| | |

Torque ot fdial ! | }

Tnitiol Conditions! } }

Voltoge e ‘OMS} \ 1

T ‘ T T
«T:tl-—l J T<%1 L LT>JCI—J

Aseta tarvittavat parametrit “* MAIN PARAMETERS “ - ryhméasta ( moottorin In, jne.)

Aseta STOP CURVE ja DECELERATION TIME tehdasasetuksiin (kayra 0, 10s).

Pysayta pumppu ja tarkkaile paineiskun tasoa painemittarin neulasta ja tarkista venttiilin
toiminta pumpun pysahtyessa. Huomioi mahdollisen vesipatsaan aiheuttaman takaiskun
(Water Hammer) esiintymista ( pysayttdéd pumpun ja moottorin yht'akkia ).

Tarvittaessa valitse STOP CURVE 2, lisad DECELERATION TIME asetustal5 s. Pysayta
pumppu ja tarkaile paineiskun tasoa painemittarin neulasta ja venttiillin sulkeutumista pumpun
pysahtyessa. Pumpun ja moottorin ékkipysaytys aiheuttaa myds suuren venttiilista kuuluvan
aani-ilmion.

Useimmissa tapauksissa nailla saadaoilla vesipatsaan aiheuttama takaisku on eliminoitu. Jos
takaisku (Water Hammer) edelleen esiintyy niin lisdd DECELERATION TIME asetus 25 s:iin
(varmista tarvittaessa moottorin valmistajalta etta 25 s pysaytyssaika on sallittu ) ja suorita
testaus.

Jos edelleenkin esiintyy suurta takaiskua, muuta STOP CURVE asetukseksi 3 tai 4. Joka
STOP CURVERN arvon lisdys alentaa takaiskun suuruutta.

dvoltage [7] | dspeed

e

100%
|

_@/e
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Pysaytyksen aikana venttiili voi sulkeutua ennen kuin DECELERATION TIME aika on saavutettu, jonka
seurauksena moottori ottaa edelleenkin virtaa. Tama voi aiheuttaa moottorin kdamityksen tarpeetonta
kuumenemista. Valitse FINAL TORQUE asetukseksi 1 ja pysayta pumppu. Varmista ettd myds moottorin virta
pysahtyy kun venttiili sulkeutuu. Jos virtaa esiintyy edelleen yli 3-5 s venttiilin sulkeutumisen jalkeen niin lisda
FINAL TORQUE asetusta tarpeen mukaan asteittain asetusarvoon 10 asti, jolloin moottorin ottama virta
loppuu aikaisemmin.

d/oltoge [7%] 0 kspeed
100% |

FINAL oollfe e R
TORAUE o | o __

tlooc]
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8 VIANHAKU JA HALYTYSKOODIT

Halytystilanteessa moottori pyséhtyy, punainen Fault LED syttyy ja halytysrele toimii. LCD naytéssa TRIP: ja
halytyskoodi. (esim: TRIP: UNDER CURRENT).

Halytyskoodi SWAERUERLEL
TOO MANY Halyttaa jos asetettu maksimi kaynnistyslukumé&ara on ylitetty asetetussa ajassa.
START

Odota kunnes moottori ja kaynnistin jadhtyvat —asetetun ” START INHIBIT " ajan.
Lisatietoja taman suojaustoiminnan tarkemmista asetuksista "START PERIOD ” ja
" START INHIBIT” katso kohta 6.6.2 sivulla 35.

LONG START Halyttaa jos lahtdjannite ei saavuta nimellisjannitetta asetetussa
™ “MAX. START TIME “ ajassa.

Tarkista moottorin In (FLA ), kdynnistimen In ( FLC ) ja” MAX START TIME *“
asetukset, lyhenna tarvittaessa ACCELERATION TIME asetusta.

Lisatietoja FLC & FLA asetuksista katso kohta 6.6.1 sivulla 28 (MAIN
PARAMETERS).

Lisatietoja START PARAMETERS asetuksista kohdassa 6.6.2 sivulla 35.

SHEAR PIN Pysayttaa kaynnistimen:

CURR Valittémasti kun virta ylittdd 8.5 x kaynnistimen In ( FLC ) ( ei ole muutettavissa ).
tai Virta kaynnistyksen aikana ylittd& 8.5 x moottorin In ( FLA ) (ei ole muutettavissa).
O/C SHEAR Kaynnin aikana virta ylittaa 100-400% rajan tai 100-850 % rajan ( voidaan asetella
PIN EXTEND SETTING parametritilassa ).

“ O/C Shear-Pin “ toiminnolle voidaan valita 0-5 s viive jolloin kaynnistin ei halyta
ennen kuin asetetun viiveen jalkeen (viivetta ei kuitenkaan ole jos virta ylittaa
8.5 x kdynnistimen In ( FLC).

Tarkista etta moottori ei ole “ jumissa ”. HUOMATUS

Tarkista moottorin ja kdynnistimen In ( FLA, J Varmista etta eristysvastusmittarin
FLC asetukset). mittausjannite on korkeintaan 500V !!
Tarkista kytkennat.

Suorita eristysvastus mittaus moottorille ja
moottorikaapelille.

Lisatietoja FLC,FLA & O/C — SHEAR PIN
asetuksista kohdasta 6.6.1 sivulla 28 (MAIN
PARAMETERS).

OVERLOAD Halyttaa jos moottorin kuormitusvirta ylittéaa laukaisurajan ja terminen rekisteri on

tayttynyt.

Tarkista moottorin ja kaynnistimen In asetukset ( FLA, FLC ) seka
ylikuormitusasetukset, tarkista moottorin virta, odota 15 minuuttia ettd moottori
jaahtyy ennen uutta kaynnistysta.

Lisatietoja FLC,FLA & OVERLOAD asetuksista kohdasta 6.6.1 sivulla 28 (MAIN

PARAMETERS).
UNDER Halyttad jos moottorin kuormitusvirta laskee alle asetetun tason ja pysyy siind
CURRENT asetetun ajan.

Tarkista “ UNDER CURRENT TRIP “ja “ TIME DELAY “ asetukset, tarkista kaikkien
vaiheiden kuormitusvirrrat (L1, L2, L3).

Lisatietoja UNDER CURRENT asetuksista kohdasta 6.6.1 sivulla 28 (MAIN
PARAMETERYS) ja kohdasta 6.6.4 FAULT PARAMETERS.
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Halytyskoodi SWAERERIEUE]

UNDER Halyttaa jos verkkojannite laskee alle asetetun tason ja pysyy siind asetetun ajan.
VOLTAGE
tai Tarkista “ UNDER VOLTAGE TRIP “ja “ TIME DELAY *“ asetukset, tarkista kaikkien

NO VOLTAGE vaiheiden jannitteeet ( L1, L2, L3).
Lisatietoja UNDER VOLTAGE asetuksista kohdasta 6.6.1 sivulla 28 (MAIN
PARAMETERS) ja kohdasta 6.6.4 FAULT PARAMETERS .

OVER Halyttaa jos verkkojannite ylittda asetetun tason ja pysyy siina asetetun ajan.
VOLTAGE
Tarkista “OVER VOLTAGE TRIP “ja“ TIME DELAY “ asetukset, tarkista kaikkien
vaiheiden jannitteeet ( L1, L2, L3).
Lisatietoja OVER VOLTAGE asetuksista kohdasta 6.6.1 sivulla 28 (MAIN
PARAMETERS) ja kohdasta 6.6.4 FAULT PARAMETERS.

PHASE LOSS Halyttaa jos 1 tai 2 vaihetta puuttuu .

e Tarkista etta syottojannite on sallitulla aluella ja taajuus 45-65Hz.

e Jos mitdan syyta télle halytykselle ei Ioydy ja on varmistettu etta mikaan vaihe
ei puutu voidaan tama halytys eliminoida asettamalla PHASE LOSS Y/N
valinnaksi ” NO .

Tallainen tilanne voi esiintya jos syottavasa verkossa on korkeat harmoniset
yliaallot.

* Jos PHASE LOSS halytys on eliminoitu ja sen jalkeen jokin vaihe puuttuu niin
moottori yrittaa kaynnistya kahdella vaiheella ja todennéakoisesti
ylikuormitussuojaus pysayttaa moottorin.

» Jos moottori on kevyelld kuormalla on mahdollista etté vaiheen puuttuminen ei
heti aiheuta halytysta.

Liséatietoja PHASE LOSS suojauksen asetuksista kohdassa 6.6.4 sivulla 43 ja
kohdassa 6.6.3.1 sivulla 42.

PHASE Halyttaa jos syottavan verkon vaihejarjestys on vaara ( moottori kaynnistyy vaaraan
SEQUENCE suuntaan ).

Tarkista vaihejarjestys ja tarvittaessa vaida kaksi vaihetta keskendan kaynnistimen
syottoverkon puolelta.

SHORT Halyttaa jos “ Inside Delta “ — kytkent&a on virheellinen tai jos suuri virta kulkee iStartin
CIRCUIT kautta.

Varmista etta moottori ei ole jumissa tai oikosulussa. Tarkista kaapelit ja kytkennat.
Varmista ettd "Inside-Delta”-kytkennassa moottori ja iStart on kytketty kohdan 3.4
mukaisesti ( sivu 12 ).

Jos kytkennét on 100% varmistettu voidaan kaynnistdd kun EXTEND SETTING
asetuksissa on tila "/ENABLED ”.Lisatietoja kohdasta 6.6.3.1 sivulla 42 Jos héalytys
tulee edelleen niin ottakaa yhteytta maahantuojaan. Vain kerran kannattaa yrittaa
kaynnistysta ilman tata oikosulkuvalvontaa. On turhaa yrittda tassa tilanteessa
usempaa kaynnistysta.
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Halytyskoodi SWAERUERLEL

S. SCR OR WR. Halyttaa jos yksi tai useampi vaihe ei ole kytketty kaynnistimen lahtoliittimiin, jos
CONNECTION  moottorin kdamitysta ei ole kytketty , jos jokin tyristoreissa on oikosulussa tai jos
moottorin kdamityksessa on oikosulku.

Tarkista yleismittarilla vastusarvot L1-U, L2-V, L3-W; vastuksen tulisi olla > 20 KQ.
Varmista etta liittimet U, V, W ovat jannitteettomia ( rinnakkainen syotto tai erillinen
ohituskayttd ). Tyristori voi vikaantua:

= Suuren oikosulkuvirran takia ( jos ei kayteta erikoisnopeita sulakkeita )

= Suurten jannitepiikkien takia ( eika kaytdssa ole oikein mitoitettuja

ylijannitesuojia ).

= Liian usein toistuva kaynnistys raskaalla kuormalla.
Tarvittaessa tama halytys voidaan eliminoida kun siirrytddn generaattoritoimintaan
ohjelmoimalla ” AUX. IN PROG INPUT “ ja muuttamallla parametrit vastaavaksi.
Liséatietoja ” AUX. IN PROG INPUT “ katso kohta 6.6.6 sivulla 52 (/0
PROGRAMMING PARAMETERS).
Huom':
“ Shorted SCR “ ja “ Wrong Connection” halytykset eivat ole aktiivisia Generaattori
toiminnassa.

HS OVR TMP Jaahdytyslevyn ylikuumeneminen. Halyttaa jos jaahdytyslevyn lampdtila ylittaa 85°C.

Tarkista ettei moottoria kaynnisteta lilan usein..

EXTERNAL Halyttaa kun kosketin sulkeutuu tuloon jonka toiminnaksi on valittu ” EXTERNAL
FAULT TRIP” yli 2 s ajaksi.

Tarkista taman tulon tila/toiminta mika aiheutti halytyksen.
Liséatietoja ohjaustulojen valinnasta "AUX. IN PROG INPU *“ katso kohta 6.6.6 sivulla
52 (I/0 PROGRAMMING PARAMETERS).

SLOW SPEED  Ryomintaajon aika on ylitetty.

™

Tarkista “ MAX SLOW TIME” asetus.

Lisatietoja “ MAX SLOW TIME “ asetuksista katso kohta 6.6.3 sivulla 41 (SPECIAL

FEATURES PARAMETERS).

Huom:

Moottori ja iStart voi ylikuormittua jos ryémintéajoa tehdaan liian pitkaan.
WRONG Parametrit eivét siirry RAM- muistista EEPROM — muistiin tai painvastoin. Voi
PARAMS tapahtua sen jalkeen jos on EEPROM vaihtamisella paivitetty uusi ohjelmaversio.

Palauta iStartin parametrit tehdasasetuksiin ja sen jalkeen muuta uudestaan

tarvittavat parametrit.

(Jos " Fault LED” palaa, halytyskuittaa kaynnistin Reset - painikkeella ).
WRONG Halyttéaa jos syottojannitteen taajuus poikkeaa sallitusta vaihtelusta 45-65Hz.
FREQUENCY

Tarkista syottojannitteen taajuus ( tai generaattorin sdatimen toiminta ).
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8.1 Taytettava palautuskaavake ( RMA)
Return Material Authorization Form-“RMA” - Fault Re  port — Non/ Warranty Claim

Palautusosoite: Beijer Electronics Oy Peltotie 37, 28400 ULVILA
E-mail: drives@beijer.fi Puh. + 358 207 463 540 Fax. + 358 207 463 541

Equipment Model:

Equipment Serial no.:

Report date

Date of equipment sale Date of installation
Representing Firm

Contact person

Telephone number Fax number
Email address

Application

Starter Rating

Motor current rating (motor Label)

Number of starts per hour

Special installation / ambient factors (°C)

Type of Fault Reported & time of
occurrence (during start, after start,
during soft stop, end of soft stop, ON B.P.
closing, when ...

Last Start Period Total Number Of Trips

Last Start Max. I Starter FLC

Total Run Time Motor FLC

Total Number Of Starts Initial Voltage

Last Trip Acceleration Time

Trip Current Current Limit

Remarks

By Distributor: We declare that product has been correctly Warranted repair/replacement

applied, installed and operated, in accordance with Solcon’s
written instructions, appropriate codes, regulations and good
practice, within the limits of rated capacity and normal usage.

Taydennetaan Beijer Electronics Oy:n huolto-osastolla.:
Return Material Authorization Number

Date
Authorized by
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9 TEKNISET TIEDOT

Syé6ttdjannite
Taajuus
Ohjausjannite
Kuorma

Kaynnistys-Pysaytys Parametrit:

Kéaynistimen FLC
Mootttorin FLA

Pumpun ja Momentin ohjauskayrat

Pulssikaynnistyksen kestoaika

Alkujannite,
Alkuvirta
Virtaraja
Kiihdytysaika
Pysaytysaika

Moottorin suojaus:

Liian monta kaynnistysta
Kaynnistyksen esto

Liian pitka kaynnistys ( jumisuoja)
Ylivirta

Elektroninen ylikuormitus (Izt)
Alikuormitus

Alijannite

Ylijannite

Vaihe puuttuu, ali/ylitaajuus*

Vaihejarjestys

Tyristorin oikosulku tai kytkentavirhe

Jaahdytyselementin ylilamp6
Ulkoinen halytys

Paajannite 208-690 V ( mainitaan tilauksessa, 690 V vain = 230 A: mallit)
+ 10%-15%

45 — 65 Hz ( syottavan verkon tai generaattorin taajuus )

95V - 230VAC 50/60 Hz tai VDC ( mainitaan tilauksessa ) +10% - 15%
3-vaiheinen oikosulkumoottori

Kaynnistimen nimellisvirta

Moottorin nimellisvirta 50-100% kaynnistimen FLC arvosta
Kayttdonotossa valittavat kayrat kaynnistyspaineiskujen ja vesipatsaan
aiheuttaman takaiskun eliminointiin pysaytyksessa.

Pulssikaynnistys 80% Un, aseteltava 0.1-1 s, suurikitkaisten kuormien
kaynnistykseen.

5-80% Un

100-400% moottorin In

100-500% moottorin In

1-90s

1-90s

Maksimi sallittu kaynnistysmaara, alue: Off tai 1-10, aikavalilla 1-60 min.

Periodi 1-60 min, jonka kaynnistin odottaa liian monen kaynnistyksen jalkeen.
Maksimi sallittu kaynnistysaika 1-30 s (1-250 s EXTEND SETTING —
toiminnassa )

Kaksi eri toimintaa: kaynnistyksessa valiton laukaisu 850%:n nimellisvirralla ja
kaynnin aikana aseteltava laukaisu 100-850% In, toimii alle verkkojakson
(‘asetellun sisdisen viiveen jalkeen ).

Aseteltavat IEC ja MEMA — standardien mukaiset kayrat.

Pysayttaa kaynnistimen mikali virta putoaa alle 20-90% In, aseteltava viivel-40 s
Pysayttaa kaynnistimen mikali jannite putoaa alle 50-90% Un, aseteltava
viivel-10 s

Pysayttaa kaynnistimen mikali jannite nousee yli 110-120% Un, aseteltava
viivel-10 s

Halyttaa jos yksi tai useampi vaihe puuttuu tai taajuus on alueen 40 - 65Hz
ulkopuolella.

Pysayttaa kaynnistimen mikali vaihejarjestys on vaara

Estaa kaynnistyksen jos moottoria ei ole kytketty tai se on kytketty vaarin, tai jos
yksi tai useampi tyristori on oikosulussa

Pysayttaa kaynnistimen jos jaahdytyselementin lampotila nousee yli 85°C.
Pysayttaa kaynnistimen jos ulkoinen kontakti sulkeutuu 2 s ajaksi.

* Automaattinen halytyskuittaus valittavissa .
Ohjaus:
Nayttod LCD — nayttd, valittavissa 4 eri kieltd ja 4 LEDin tilaindikointi

N&appaimisto
Relelahddt R1, R2

Lampoétila-alueet:

Standardit:

Eristysvastustesti
Kotelointiluokka

6 nappainta mahdollistaa helpon kayton
2 reletta vaihtokosketintoiminolla, 8A, 250VAC, 2000VA

Kaytto -10° - 50°C. Soveltuvuus korkeimmille lampétiloille varmistettava
maahantuojalta.
Varastointi - 20° - 70°C

2500VAC
IP 20 runkokoot A ja B, IP 00 runkokoot C-H
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EMC Emissions
Immunity

Turvallisuus

Normaalit kdyttdolosuhteet:

Korkeus merenpinnasta

Suhteellinen kosteus

Ohjausvirtapiirien kuormitus

EN 55011 CISPR 11 Class A

EN 55082-2 ESD 8KV ilma, IEC 801-2
RF kentta 10 V/m, 20-1000MHz, IEC 801-3
Nopeat jannitepiikit 2KV, IEC 801-4

EN 600947-1 Turvallisuusvaatimukset.

Suunniteltu ja valmistettu UL508C mukaisesti

Alle 1000 m. Ottakaa yhteyttd maahantuojaan mitoituksen varmistamiseksi
mikali on tarve ylittdd 1000 m.
95% lampdtilassa 50°C tai 98% lampdtilassa 45°C.

iStart — kaynnistimen kuormitukset:

Malli Electroniikka Puhaltimen
tehontarve
44 35VA 50VA
85 35VA 50VA
170 35VA 50VA
Huom:

Solcon Industries Ltd.

SOLCON

POWERED

www.solcon.com; Technical support: office@solcon.com
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